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D.M.00.00.00 Wymagania ogodlne:

1. WSTEP

1.1. Nazwa nadana zamodwieniu przez Zamawiajgcego.

Specyfikacja techniczna na przebudowe boiska lekkoatletycznego przy Zespole Szkolno -

Przedszkolnym w Dobrzyniewie Duzym

1.2. Przedmiot i zakres robot budowlanych

Przedmiotem opracowania jest przygotowanie specyfikacji technicznej na przebudowg boiska
lekkoatletycznego przy Zespole Szkolno - Przedszkolnym w Dobrzyniewie Duzym: przebudowe
biezni lekkoatletycznej oraz dostosowanie jej do wymogdéw PZLA, przebudowe stanowisk
do pchnigcia kulg, rzutu mtotem / dyskiem oraz skoku w dal, a takze budowg stanowisk do rzutu
oszczepem oraz skoku wzwyz

Zakres robot:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze

- rozbidrka starej nawierzchni zuzlowej biezni lekkoatletycznej oraz istniejacych stanowisk
do pchniecia kula, rzutu mtotem / dyskiem oraz skoku w dal,

- roboty ziemne pod koryto projektowanej biezni lekkoatletycznej wokot boiska, oraz pod rozbiegi
do skoku w dal, wzwyz oraz rzutu oszczepem,

- ustawienie obrzezy poliuretanowych,

- zageszczenie gruntu pod wykonanie warstw konstrukcyjnych biezni,

- wykonanie podsypki piaskowej zageszczonej mechanicznie gr 15 cm

- wykonanie dolnej warstwy podbudowy zasadniczej z kruszywa tamanego kamiennego o frakcji
31,5-63 mm - 15 cm

- wykonanie goérnej warstwy podbudowy zasadniczej z kruszywa tamanego kamiennego o frakcji
0-31,5 mm-5cm

- wykonanie podbudowy elastycznej typu ET zgodna z systemem - 3,5 cm,

- utozenie warstwy uzytkowej — nawierzchnia poliuretanowo — gumowa typu natrysk — 1,3 cm,

- instalowanie osprzetu do pchnigcia kula, rzutu mlotem / dyskiem, skoku w dal i skoku wzwyz

- wykonanie prac porzadkowych.

1.3. Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych
Prace towarzyszace:
- utrzymanie w czystosci 1 porzadku stanowiska roboczego,

- wykonanie czynno$ci zwigzanych z likwidacjg stanowiska roboczego,



- transportowanie w poziomie na potrzebng odlegto$¢ 1 w pionie na potrzebng wysokosé
materiatéw 1 elementéw 1 wszelkiego sprzgtu pomocniczego niezbednych do wykonania
robét,

- zniesienie lub wyniesienie poza obreb budynku materiatow, osprzetu oraz gruzu uzyskanego
z rozbieranych elementdéw i ztozenie w ustalone z Inspektorem Nadzoru miejsce,

- segregowanie 1 sortowanie materialdw 1 wyrobow nowych lub rozebranych, na terenie
budowy lub w sktadowisku przy obiektowym,

- obstugiwanie sprzetu nie posiadajacego etatowej obstugi,

- sprawdzanie prawidlowosci wykonania robot,

- przygotowanie zapraw oraz mieszanek betonowych,

- usuwanie wad 1 usterek oraz naprawianie uszkodzen powstalych w trakcie wykonywanych robot,
a zawinionych przez bezposrednich wykonawcow,

- oczyszczenie naprawionych, uzupetnionych lub wymienionych elementow,

- wykonanie niezb¢dnych zabezpieczen bhp na stanowiskach roboczych oraz wywieszenie znakoéw
informacyjno—ostrzegawczych wokot strefy zagrozenia,

- wywo6z na sktadowisko gruzu powstatego na skutek robot budowlanych i rozbiérkowych

Roboty tymczasowe:

- ustawienie ogrodzen, zapor, zapewniajacych bezpieczenstwo osob trzecich,

- ustawienie tymczasowych tablic informacyjnych,

- zabezpieczenie sktadowanych materiatow do czasu, gdy beda one uzyte do robot,

- zabezpieczenie tymczasowych wykopow.

1.4. Informacje o terenie budowy zawierajace wszystkie niezbedne dane istotne z punktu
widzenia:

Obszar objety opracowaniem znajduje si¢ na dziatkach o nr geod. 84/4, 84/6, 85/1 przy ulicy
Szkolej w Dobrzyniewie Duzym. Dojazd — od ul. Szkolne;.

1.4.1. Organizacja robot budowlanych

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy teren budowy na zasadach i w terminach okreslonych
w umowie o wykonanie robot wskazujac:

-oznaczone na planie sytuacyjnym instalacje i urzadzenia podziemne i nadziemne;

-dostep do wody 1 energii elektrycznej oraz sposéb odprowadzenia Sciekow;

-miejsce sktadowania materiatow.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji

kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje



1 bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace w tym ogrodzenia, porgcze,
oswietlenie, sygnaly 1 znaki ostrzegawcze, dozorcéw, wszelkie inne $rodki niezbedne
do ochrony robot, wygody spotecznosci 1 innych. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega
odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje si¢, ze jest wigczony w cene umowna.

1.4.2. Zabezpieczenie interesow osob trzecich

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu
1 pod jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie
1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
inspektora nadzoru i zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z nimi wspotpracowal,
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac
za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji
na powierzchni ziemi i1 urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiajacego.

1.4.3. Wymagania dotyczace ochrony srodowiska

Wykonawca ma obowigzek zna¢ 1 stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W czasie trwania i wykonywania rob6t Wykonawca
bedzie utrzymywacé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej oraz podejmowac wszelkie
konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i1 norm dotyczacych ochrony
srodowiska naturalnego na terenie i wokot terenu budowy, a takze bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla osob lub wilasnosci spolecznej, wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania. Stosujac sie do tych wymagan
Wykonawca bedzie miat szczegdlny wzglad na:

a) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopoéw i1 drog dojazdowych

b) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed: zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych
pylami lub substancjami toksycznymi; przed zanieczyszczeniami powietrza pylami
1 gazami.

1.4.4. Warunki bezpieczenstwa pracy

Wykonawca bedzie przestrzegat przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi
przepisami, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach magazynowych oraz
w maszynach 1 pojazdach. Materialy tatwopalne beda skltadowane w sposob zgodny
z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem o0sOb trzecich. Wykonawca bedzie

odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot



albo przez personel Wykonawcy. Wykonawca ma obowigzek spelnia¢ wymagania okreslone
w rozporzadzeniach:

-Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 47 poz. 401);

-Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzes$nia 1997r. w sprawie ogolnych przepiséw
bezpieczenstwa 1 higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz.1650).

1.4.5. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Usytuowanie zaplecza budowy =zostanie uzgodnione z Zamawiajacym, majac na uwadze
bezpieczenstwo Uzytkownikow.

1.4.6. Warunki dotyczace organizacji ruchu

Prowadzone roboty nie wptyng na zmiang organizacji ruchu.

1.4.7. Ogrodzenia

Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, W sposdb uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu

1.4.8. Zabezpieczenie chodnikow i jezdni

Zabezpieczenie chodnikow 1 jezdni nie jest wymagane ze wzgledu na oddalenie ich od miejsca

prowadzonych prac.

1.5. Nazwy i kody; grup i kategorii robot wedlug Wspélnego Slownika Zamowien /CPV/

Dzial | Grupa | Klasa | Kategoria rob6t wg. Wspolnego Slownika Zamoéwien
robot | Robdét

45 45.1 45.11 |45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

45 45.1 45.11 |45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektow budowlanych;
roboty ziemne

45 45.2 45.21 |45212200-8 Roboty budowlane w zakresie budowy obiektow sportowych

45 45.2 45.23 145233000-9 Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad, drog

45 45.2 45.23 |45233222-1 Roboty budowlane w zakresie uktadania chodnikow i asfaltowania

1.6. Okreslenia podstawowe

Okreslenia 1 nazewnictwo uzyte w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg zgodne
z obowigzujagcymi podanymi w normach PN 1 przepisach Prawa budowlanego. Nalezy
je rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.6.1. Budowla drogowa - obickt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy calos¢
techniczno-uzytkowa (droga) albo jego cze$¢ stanowiaca odrebny element konstrukcyjny lub

technologiczny (korpus ziemny).
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1.6.2. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robot budowlanych, stluzacy do notowania zdarzen i1 okoliczno$ci zachodzacych
w toku wykonywania robdt, rejestrowania dokonywanych odbiorow robot, przekazywania polecen
1 innej korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawca
1 projektantem.
1.6.3. Inzynier/Kierownik projektu - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona
przez Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna
za nadzorowanie robdt i administrowanie kontraktem.
1.6.4. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona
do kierowania robotami 1 do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.6.5. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
1.6.6. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.
1.6.7. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i proéb zwigzanych z oceng jakosci
materialdw oraz robot.
1.6.8. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania rob6t, zgodne
z dokumentacjg projektowa 1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/
Kierownika projektu.
1.6.9. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania
obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.
b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwg $cieralng a podbudowa,
zapewniajaca lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.
¢) Warstwa wyroOwnawcza - warstwa stuzaca do wyrownania nierdwnosci podbudowy lub
profilu istniejacej nawierzchni.
d) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni shuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu
na podtoze. Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
e) Podbudowa =zasadnicza - goérna cz¢s¢ podbudowy spelniajagca funkcje nosne
w konstrukcji nawierzchni. Moze ona sklada¢ sie¢ z jednej Ilub dwoch warstw.
f) Podbudowa pomocnicza - dolna czgs¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nos$nych,

funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza.



Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsgczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gldownym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyze;j.

1) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzagca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢
do nawierzchni.
1.6.10. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do
glebokosci
przemarzania.
1.6.11. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.6.12. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;.
1.6.13. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametrOw geometrycznych trasy w planie
1 przekroju podtuznym) istniejacego polaczenia.
1.6.14. Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢$¢ dokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.
1.6.15. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i1 przywrdcenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.
1.6.16. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.
1.6.17. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace cze$¢ terenu budowy.
1.6.18. Zadanie budowlane - czg$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrebng catos$c
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolna do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polegaé na wykonywaniu robot zwigzanych
z budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej

elementu.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH

2.1. Wymagania ogolne dotyczace materialow i wyrobow



Nalezy stosowa¢ wytacznie wyroby budowlane o wiasciwosciach uzytkowych spetniajacych
wymogi art.5 — prawa budowlanego, dopuszczone do obrotu i powszechnego stosowania
w budownictwie takze zgodne z wymogami okreslonymi w szczegdtowych specyfikacjach
technicznych.

Wykonawca robot powinien przedstawi¢ inspektorowi nadzoru inwestorskiego szczegdlowe
informacje o zrddle produkcji i zakupu wyrobéw budowlanych i urzadzen przewidywanych
do realizacji robdt- wihasciwie oznaczonych, posiadajacych certyfikat na znak bezpieczenstwa,
certyfikat zgodno$ci a takze inne prawnie okre$lone dokumenty. Wykonawca jest zobowigzany

przez okres wykonywania robot przechowywaé dokumenty stanowigce podstawe ich wykonania.

2.2. Wymagania ogolne zwigzane z przechowywaniem, transportem, warunkami dostaw,
skladowania i kontrolg jakoSci materialéw i wyrobéw.

Wykonawca zapewni wilasciwe skladowanie materialdw na plan budowy. Tymczasowe miejsce
sktadowania  powinny  by¢  uzgodnione z  inspektorem nadzoru  inwestorskiego
1 dostepne dla inspektora nadzoru w celu przeprowadzenia inspekcji. Przed wbudowaniem diuzej
sktadowanych materialéw lubw nieodpowiednich warunkach konieczna jest akceptacja inspektora

nadzoru inwestorskiego.

2.3. Materialy i wyroby dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictwie

Wykonawca jest odpowiedzialny za to aby wszystkie materialy i wyroby wbudowywane lub
instalowane w trakcie rob6t budowlanych odpowiadaty wymaganiom okre§lonym w art. 10 — prawa
budowlanego oraz w szczegotowych specyfikacjach technicznych.

Wykonawca uzgodni z inspektorem nadzoru inwestorskiego sposob i termin przekazania informacji
o przewidywanym uzyciu podstawowych materiatow do wykonania robot a takze o aprobatach

technicznych lub certyfikatach zgodnosci.

2.4. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materiaty dostarczone przez Wykonawce na plac budowy, ktore nie uzyskuja akceptacji inspektora
nadzoru inwestorskiego powinny by¢ niezwtocznie usunigte z placu budowy.

W  uzasadnionych przypadkach inspektor nadzoru inwestorskiego w  uzgodnieniu
z projektantem moze pozwoli¢ Wykonawcy na wykorzystanie materiatbw lub wyrobdéw nie
odpowiadajacych wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej oraz specyfikacjach
technicznych. Konieczna jest w tym przypadku zmiana cen materiatow. Kazdy rodzaj robot,

w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego
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materiaty lub  wyroby budowlane = Wykonawca  wykonuje na  wlasne ryzyko
1 ponosi petng odpowiedzialno$¢ techniczng i kosztowa.

2.5. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub specyfikacja techniczna przewiduja mozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w  wykonywanych robotach. Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego
materiatu, albo w  okresie dluzszym, je§li bedzie to potrzebne z  uwagi
na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany
1 zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika

projektu.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu jaki nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jako$¢ robdt. Sprzet powinien by¢é zgodny z wymaganiami okreslonymi
w  szczegdtowych  specyfikacjach  technicznych  dla  konkretnego  rodzaju  robot.
W przypadku braku odpowiednich ustalen w specyfikacjach technicznych niezbedna jest akceptacja
inspektora nadzoru inwestorskiego.

Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru inwestorskiego kopie dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jakikolwiek sprzet,
maszyny 1 urzadzenia nie gwarantujace realizacj¢ umowy moga by¢ zdyskwalifikowane przez

inspektora nadzoru inwestorskiego i niedopuszczone do realizacji robot.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatéw. Liczba
srodkdw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie
przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskoéw na o$ i1 innych parametréw technicznych.
Srodki transportu  niespelniajace tych warunkéw moga by¢  dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkow drog na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt,

wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych
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oraz dojazdach do terenu budowy.

5.  WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych roboét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami ST, projektem organizacji robdt opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody
wykonywania robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie
1 wyznaczenie wysoko$ci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pi§mie przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Bledy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, usunigte przez
Wykonawce na wilasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem btedu zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy na pi§mie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika projektu
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadno$¢. Decyzje Inzyniera/Kierownika
projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw robot beda oparte
na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze
w normach i1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni
wyniki badan materiatow i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materialdw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace
na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢é wykonywane przez Wykonawce
w czasie okre$lonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki

finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. DZIALANIA ZWIAZANE Z KONTROLA, BADANIAMI ORAZ ODBIOREM
WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH

6.1. Program zapewniania jakosci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie 1 przedstawienie do aprobaty Kierownikowi
Projektu programu zapewniania jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposdb wykonywania
Robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujagce wykonanie Robot zgodnie

z Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Kierownika
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Projektu. Program zapewniania jakosci bedzie zawierac:

a) cze$¢ 0gdlng opisujaca:
- organizacj¢ wykonania Robot, w tym terminy 1 spos6b prowadzenia Robot,
- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot
- bhp,
- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ 1 terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych
elementow robot,
- system (sposob 1 procedurg) proponowanej kontroli 1 sterowania jakoscia
wykonywanych Robot,
- wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiardw i1 kontroli (opis laboratorium wtasnego
lub laboratorium, ktéoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),
- sposob oraz form¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiardw,
nastaw mechanizmow sterujacych a takze wycigganych wnioskow 1 zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme¢ przekazywania tych
informacji Kierownikowi Projektu.

b) czes$¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robét:
- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi  oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania 1 urzadzenia pomiarowo—kontrolne,
- rodzaje 1 ilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku
materialow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
- sposob zabezpieczania i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie
transportu,
- sposob 1 procedure pomiardw 1 badan (rodzaj i czgstotliwos$¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie urzadzef, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczego6lnych elementow Robot,

- sposob postgpowania z materiatami 1 Robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiami.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé
zalozong jako$¢ Robdot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole Robot
1 jako$ci materiatbw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel,
laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek

1 badan materialéw oraz Robot.
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Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Kierownik Projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
Wykonawca  bedzie przeprowadza¢ pomiary 1 badania materialow oraz  Robot
z czestotliwo$ciag zapewniajacg stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sa okreslone w ST, normach
1 wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Kierownik Projektu ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z Kontraktem. Wykonawca
dostarczy Kierownikowi Projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazng legalizacj¢, zostaly prawidlowo wykalibrowane i1 odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Kierownik Projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych
w celu ich inspekcji.

Kierownik Projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociaggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, ze moga wptynaé
ujemnie na wyniki badan, Kierownik Projektu  natychmiast wstrzyma  uzycie
do Robdt badanych materialow i1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia
w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuni¢te i1 stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych
materialow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatlow

ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢
z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badania.

Kierownik Projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udzialu w pobieraniu probek.
Na zlecenie Kierownika Projektu Wykonawca begdzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materialow, ktore budza watpliwos¢ co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawce usuniete lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i1 zatwierdzone przez

Kierownika Projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez

14



Kierownika Projektu begda odpowiednio opisane i oznakowane w sposéb przez niego
zaakceptowany.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania 1 pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Kierownika Projektu. Przed
przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu o rodzaju,
miejscu 1 terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca

przedstawi na pismie wyniki do akceptacji Kierownikowi Projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé¢ Kierownikowi Projektu kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewniania jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Kierownikowi Projektu na formularzach wedlug

dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaakceptowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Kierownika Projektu

DIla celow kontroli jakosci 1 zatwierdzenia, Kierownik projektu uprawniony jest
do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatbw u zrodetl ich wytwarzania,
zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i1 producenta
materiatéw. Kierownik Projektu, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robdt prowadzonego
przez Wykonawcg, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialdow i Robot z wymaganiami ST na podstawie
wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Kierownik Projektu moze pobiera¢ probki materialdow 1 prowadzi¢ badania niezaleznie
od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badah wykaza, Ze raporty Wykonawcy
sg niewiarygodne, to Kierownik Projektu poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materialdéw i Robot z Dokumentacjg Projektowa 1 ST. W takim
przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobieranie probek poniesione

zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Kierownik Projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. Certyfikaty na znak bezpieczenstwa, wykazujace, ze zapewniono zgodno$¢
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z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,
2. Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

* Polskg Normga lub,

* aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sa objete certyfikacja okreslong w pkt.1, 3. i ktore speilniajg wymogi Specyfikacji
Techniczne;.

W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do Robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonywanych przez niego. Kopie wynikéw tych
badan beda dostarczone przez Wykonawce Kierownikowi Projektu. Jakiekolwiek materialy, ktore

nie spetniajg tych wymagan be¢da odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy.

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego
i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu Robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty 1 inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem
1 opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Kierownika Projektu. Do Dziennika Budowy nalezy
wpisywac w szczegolnosci:

- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowe;,

- date uzgodnienia przez Kierownika Projektu harmonogramu Roboét i Programu Zapewnienia
Jakosci,

- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw Robot,
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- przebieg Roboét, trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w Robotach,

- uwagi 1 polecenia Kierownika Projektu,

- zgloszenia 1 daty odbiorow Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, czg¢sciowych
1 ostatecznych odbioréw Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody 1 temperatury powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowej,
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

- dane dotyczace jako$ci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan i kto
je przeprowadzal,

- wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy beda przediozone
Kierownikowi Projektu do ustosunkowania sig.

Decyzje Kierownika Projektu wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje
z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajecia stanowiska.

Whpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Kierownika Projektu do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strong Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy
Robot.

(2) Rejestr Obmiarow

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementow Robot. Obmiary wykonanych Rob6t przeprowadza sie¢ w sposob ciggly w jednostkach
przyjetych w Kosztorysie 1 wpisuje do Rejestru Obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodno$ci materialow, orzeczenia
o jako$ci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone
w formie uzgodnionej w Programie Zapewnienia Jakosci. Dokumenty te stanowig zalgcznik
do odbioru koncowego robot. Winny by¢ one udostepnione na kazde zyczenie Kierownika Projektu.
(4) Pozostale dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastepujace dokumenty:
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- pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

- protokoty przekazania Terenu Budowy,

- protokoty z narad 1 ustalen,

- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

- protokoty odbioru Robot,

- korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Kierownika Projektu i przedstawione

do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

7.1. Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru roboét

Zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004r. przedmiar robot
powinien zawiera¢ zestawienie przewidzianych do wykonania robot podstawowych:
w kolejnosci technologicznej ich wykonania ze szczegdlnym opisem lub wskazaniem podstaw
ustalajagcych szczegdtowy opis oraz wskazanie wihasciwych specyfikacji technicznych wykonania
1 odbioru robot budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem ilo$ci jednostek przedmiarowych robot
podstawowych. Spis dziatdéw przedmiaru robdt powinien przedstawiaé podziat wszystkich robot
budowlanych w danym obiekcie wedlug Wspolnego Slownika Zamowien. Dalszy podziat
przedmiaru robdt nalezy opracowac¢ wedlug systematyki ustalonej indywidualnie lub na podstawie
systematyki stosowanej w publikacjach zawierajacych normy naktadow rzeczowych. Tabele
przedmiaru robot powinny zawiera¢ pozycje przedmiarowe odpowiadajace robotom podstawowym.
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych roboét zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca
po pisemnym powiadomieniu InZzyniera/ Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robot
1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane
do ksiazki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne
dane zostang poprawione wg instrukcji inzyniera/Kierownika projektu na piSmie. Obmiar gotowych

robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagang do celu miesiecznej platnosci na rzecz
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Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce
i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania iloSci robdt i materialow

Dhugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;j. Jesli ST wlasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w m® jako dlugo$¢ pomnozona przez sredni przekroj. Ilosci, ktore majg by¢ obmierzone

wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda zaakceptowane
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawceg. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie
posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce

utrzymywane w dobrym stanie, w catlym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia
Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajagce odno$nym wymaganiom
ST. Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci

wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robét,
a takze w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach. Obmiar robot zanikajacych
przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza
si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda
wykonane w sposdb zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone
w formie oddzielnego zalacznika do ksigzki obmiardéw, ktdérego wzor zostanie uzgodniony

z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
8.1.Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
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a) odbiorowi rob6t zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.0dbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidér robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci 1 jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu. Gotowos¢ danej czesci robot
do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy 1 jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiodr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak
niz w ciaggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jako$¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawierajagcych komplet wynikow badan laboratoryjnych 1 w  oparciu
o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi

ustaleniami.

8.3.0dbior cze¢sciowy
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czesci robdt. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje

Inzynier/Kierownik projektu.

8.4.0dbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu
do ich ilo$ci, jako$ci i1 warto$ci. Calkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy
z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior
ostateczny robdot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robot i przyjecia dokumentow,

o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.
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Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan 1 pomiardéw, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajgcych i robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych lub robot uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych,
komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku
stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymagane] dokumentacjg projektowa 1 ST z uwzglednieniem tolerancji
1 nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokédt odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2.  szczegdtowe  specyfikacje  techniczne  (podstawowe z  dokumentdow  umowy
1 ew. uzupehniajace lub zamienne),

3. recepty 1 ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy 1 ksigzki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan 1 oznaczen laboratoryjnych, zgodne
z ST iew. PZJ,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie
z ST iew. PZ],

7. opini¢ technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow
zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych
robot wilascicielom urzadzen,

9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,
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10. kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub
uzupehiajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania

robot poprawkowych i robot uzupetiajacych wyznaczy komisja.

8.5.0dbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad

opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot".

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH 1 PRAC
TOWARZYSZACYCH

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostk¢ obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo
podstawg platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynno$ci, wymagania i badania skltadajagce si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty
w ST i w dokumentacji projektowej. Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda
obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow
1 transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujagcymi przepisami. Do cen jednostkowych nie nalezy

wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00
Koszt dostosowania si¢ do wymagah warunkéw umowy i1 wymagan ogoélnych zawartych

w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okre§lone w ww. dokumentach, a nie
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wyszczegolnione w kosztorysie.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz. U Nr 207 z 2003 r, poz. 2016)
z p6zniejszymi zmianami.

2. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. O drogach publicznych (Dz. U. Nr 204 z 2004 r. poz. 2086).
3. Rozporzadzenie MGPiB z 21.02.1995r (Dz. U Nr 25, poz. 133 z dnia 13 marca 1995r).
4. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 27.08.2002 r. w sprawie szczegdtowego zakresu formy
planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczegdétowego zakresu rodzajow robot budowlanych,
stwarzajacych zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi (Dz. U. Nr 151 poz. 1256 z 2002 r.),

5. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 23.06.2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia
(Dz. U. Nr 120 poz. 1126 z 2003 r.)

6. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku — Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 100
z 2000 r. poz. 1086 z p6zniejszymi zmianami).

7.Zalacznik nr 2 do Programu rozwoju infrastruktury lekkoatletycznej (edycja 2016r.)
8. Rozporzadzenie MTiGM z 30.05.2000r. — w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny

odpowiada¢ drogowe obiekty inzynierskie i ich usytuowanie.
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D.M.01.01.01 Roboty pomiarowe:

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wyznaczenia punktow
wysokosciowych, ktore zostang wykonane w ramach przebudowy boiska lekkoatletycznego przy

Zespole Szkolno - Przedszkolnym w Dobrzyniewie Duzym.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy zlecaniu

1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wyznaczenie:
- roboczych punktéw wysokosciowych,

- przekrojow poprzecznych,

- wykonanie dokumentacji powykonawcze;j.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne boisk - punkty zatamania .

1.4.2. Mapa zasadnicza — wieloskalowe opracowanie kartograficzne, zawierajace aktualne
informacje o przestrzennym rozmieszczeniu obiektéw ogolnogeograficznych oraz elementow
ewidencji i budynkow, a takze sieci uzbrojenia terenu.

Okre$lenia podane w niniejszej ST s3 zgodne z obowigzujacymi normami oraz dokumentacja

techniczng.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera. Ogélne wymagania dotyczace robot

podano w ST D.M. 00.00.00 "Wymagania ogo6lne".

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogob6lne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania 1 skladowania podano

w ST D-M- 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.
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2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi do odtworzenia punktéw gldéwnych boisk i punktow wysokosciowych
oraz wykonania pomiaré6w wykonawczych sg:

- stupki betonowe,

- pale 1 paliki drewniane,

- rurki 1 bolce metalowe,

- ptytki betonowe z krzyzem, rurki drenarskie — jako znaki podziemne,

- repery metalowe — jako znaki wysokosciowe,

- materiaty do prac obliczeniowych i kartograficznych,

badz inne materiaty akceptowane przez Inspektora Nadzoru

Do utrwalenia punktéw gtownych boisk nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okolo 0,50 metra. Pale drewniane
umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny miec
srednice od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowaé paliki drewniane S$rednicy
od 0,05 do 0,08 m i dlugos$ci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni
bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie¢ dhugo$é okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego punktow gltownych boiska i punktow wysokosciowych nalezy
stosowac nastgpujacy sprzet:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- laty,

- tasmy stalowe, szpilki lub inny sprzet akceptowany przez inspektora nadzoru.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktdow wysokosciowych powinien

gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej dokladnosci przy pracach pomiarowych, jak i przy
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opracowaniach kartograficznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet 1 materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoélne =zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne”
pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK
(od 2 do 11).

Przed przystgpieniem do robdét Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace
lokalizacje 1  wspotrzgdne punktow  gltownych trasy oraz reperow. W  oparciu
o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia
1 pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdtowego wytyczenia robdt. Prace pomiarowe powinny
by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca
powinien natychmiast poinformowa¢ Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtownych trasy i1 (lub) reperow roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt
Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej
sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie ro6znig si¢ od rzednych okreSlonych w dokumentacji projektowej,
to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajagce z  réznic  rzednych terenu  podanych w  dokumentacji  projektowe;j
1 rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia InZyniera oznacza, ze roboty dodatkowe

w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

26



Wszystkie roboty, ktoére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed
zaakceptowaniem wynikoOw pomiaréw przez Inzyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne
trasy 1 punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okres$lajace
w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktow. Forma i wzor tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny
za ochron¢ wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki
pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce §wiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang
one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla

prawidtowej realizacji rob6t naleza do obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych boiska i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy
uzyciu  pali  drewnianych  lub  stlupkéw  betonowych, a  takze  dowigzane
do punktow pomocniczych, potozonych poza granicg robot ziemnych. Zamawiajacy powinien
zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowej, a takze przy
kazdym obiekcie inzynierskim.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy drogowe;j
1 obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych,
istniejgcych budowlach wzdhluz trasy drogowe;j. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy
zatlozy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych
w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera. Rzedne reperow
roboczych nalezy okresla¢ z taka dokladnos$cig, aby $redni blad niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéw panstwowych.
Repery robocze powinny by¢é wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajagce wyrazne

1 jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

5.4. Odtworzenie osi obiektow

Tyczenie obiektéw nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej
albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

Os$ obiektu powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i1 uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metroéw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi obiektu w stosunku do dokumentacji
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projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm . Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢
z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.
Do utrwalenia osi obiektu w terenie nalezy uzy¢ materiatdow wymienionych w pkt 2.2.
Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robdt zastapi je

odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow 1 wykopow
na powierzchni terenu (okreslenie granicy robodt), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz
w  miejscach wymagajacych uzupehlienia dla poprawnego przeprowadzenia robot
1 w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypdéw o wysokoS$ci przekraczajacej 1 metr oraz
wykopoéw glebszych niz 1 metr. Odleglos¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac
do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos¢ ta co najmniej powinna
odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych. Profilowanie przekrojow
poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow 1 wykopow o ksztalcie zgodnym
z dokumentacjg projektowa.

5.6. Wyznaczenie granic pasa drogowego

Wyznaczenie granic pasa drogowego obejmuje wyznaczenie punktow granicznych krawedzi pasa
drogowego na styku z dziatkami sgsiadujacymi z pasem drogowym (okre$lenie granicy robot).
Wyznaczenie granic pasa drogowego powinno by¢ dokonane przez uprawnionego geodete. Zgodnie
z dokumentacjg projektowsa, projektowany zakres robot zamyka si¢ w granicach istniejgcego pasa
drogowego. Do wyznaczenia krawedzi pasa drogowego nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki
lub wiechy. Odlegto$¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu

oraz geometrii trasy drogowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 6.
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem punktow gléwnych boiska
1 punktow wysokosciowych oraz wykonaniem pomiaréw powykonawczych nalezy prowadzic¢
wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych Glownego Urzedu Geodezji
1 Kartografii.
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6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem obrysu obiektu i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach

1 wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest ha (hektar) odtworzonej projektowanej powierzchni w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.

8.2. Sposdb odbioru robot
Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem punktow boiska w terenie nastepuje na podstawie
szkicow 1 dziennikdbw pomiaréw geodezyjnych lub protokoétu z kontroli geodezyjnej, ktore

Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST ,Wymagania ogélne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 ha wykonania robot obejmuje:

— wyznaczenie reperdw roboczych

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych boisk i punktow wysokosciowych,

— uzupehnienie osi gtéwnych dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktow w sposob trwatly, ochrona ich przed zniszczeniem i1 oznakowanie

utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

- Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

- Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGiK 1978.

- Instrukcja techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

- Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

- Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

- Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGiK 1983.
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D.M.01.02.04 Roboty rozbiorkowe:
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rozbiorki elementow biezni lekkoatletycznej, stanowiska do pchniecia kula, rzutu mlotem / dyskiem
oraz stanowiska do skoku w dal wykonanej w ramach przebudowy boiska lekkoatletycznego przy

Zespole Szkolno - Przedszkolnym w Dobrzyniewie Duzym.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu

1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robot rozbiérkowych i obejmuja:
—rozebranie obrzezy drewnianych wokoét biezni

—rozebranie nawierzchni zuzlowej biezni,

— rozebranie istniejagcych stanowisk do pchniecia kula, rzutu mlotem / dyskiem oraz zeskoczni
(piaskownicy) do skoku w dal,

— zatadunek 1 odwiezienie gruzu z rozbiorek na sktadowisko Wykonawcy.

Materiaty 1 gruz rozbiérkowy nie przewidziany do ponownego wbudowania stanowi wlasnos¢
Wykonawcy robot i odtransportowany bedzie na jego skladowisko przy zachowaniu ustalen
Dz.U. Nr 62 z dnia 20.06.2001 — Ustawa 628 z 27.04.2001 r. ,,O odpadach”.

Materialy kamienne stanowig wlasno$¢ Zamawiajgcego i zostang odtransportowane na sktadowisko

Zamawiajacego na odlegtos¢ 2 km.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST s3a zgodne z obowigzujagcymi normami i ST D -M.00.00.00

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne".
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2. MATERIALY
Nie wystepuja. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST D-M- 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robdt zwigzanych z rozbiorka elementéw drog moze byé wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

- fadowarki,

- samochody ci¢zarowe,

- zrywarki,

- mloty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki

1 inne proste narz¢dzia pomocnicze zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
Materialy uzyskane z rozbiorki moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu
zaakceptowanymi przez Inzyniera dla danego asortymentu materialu rozbidorkowego. Materiaty
przeznaczone do odzysku lub ponownego wbudowania nalezy odwiez¢é w miejsce wskazane przez

InZyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogolne warunki wykonania robot

Ogo6lne warunki wykonania rob6t podano w ST D - M 00 00.00 ,,Wymagania Og6lne”

5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbidrkowe elementéw drog obejmujg usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw
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wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, ST lub wskazanych przez
Inspektora. Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i
rozbidrkowej, Inspektor moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej
zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbidorkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w ST lub
przez Inspektora.

Wszystkie elementy mozliwe do powtornego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy,
powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w ST lub wskazane przez Inspektora.

Elementy i materiaty, ktore zgodnie z SST stajg si¢ wlasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usunigte

z terenu budowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych

Kontrola jakos$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych rob6t rozbidorkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementoéw przewidzianych do powtoérnego wykorzystania.
Zageszczenie gruntu wypetniajacego ewentualne doly po usunigtych elementach nawierzchni,
ogrodzen 1 przepustdéw powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST D-02.00.00

,»Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robot zwigzanych z rozbiorka elementéw drdg 1 ogrodzen jest:

- dla nawierzchni —m? (metr kwadratowy),

- dla krawgznikow i obrzezy —m (metr),

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D - M 00 00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogo6lne wymagania dotyczace platnosci podano w ST D - M 00 00.00 ,,Wymagania Ogoblne”.
Platno§¢ za jednostke poszczegdlnych asortymentow robot rozbidrkowych obmierzanych
w jednostkach wyszczegolnionych w punkcie 7 niniejszej ST zgodnie z dokumentacja projektowa,
obmiarem robdt i oceng jakosci wykonania robot.
Cena wykonania rob6t obejmuje :
a) dla rozbidrki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

- rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- zaladunek 1 wywiezienie materiatow z rozbiorki,

- wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
a) dla rozbidrki kraweznikéw i1 obrzezy betonowych:

- wyznaczenie dhugosci elementéw przeznaczonych do rozbiorki,

- rozkucie i zerwanie elementow,

- zaladunek 1 wywiezienie materiatow z rozbiorki,

- wyrdwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

Integralng cze¢$cig niniejszej specyfikacji jest przedmiar robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
- Instrukcja oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym. Zalacznik nr 1 do zarzadzenia
Ministrow Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych nr 184 z dnia 06.06.1990 r.

- BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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D-02.01.01 Roboty ziemne:

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot ziemnych, ktoére zostang wykonane w ramach przebudowy boiska lekkoatletycznego przy

Zespole Szkolno - Przedszkolnym w Dobrzyniewie Duzym.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy zlecaniu

1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drég i obejmuja:

a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,

b) formowanie i zaggszczanie nasypow drogowych,

¢) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. OkresSlenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetniajgca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi
1 skarpami rowow.

1.4.3. Wysoko$¢ nasypu lub glebokosé wykopu - roznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysoko$¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Nasyp Sredni - nasyp, ktorego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysokos¢ przekracza 3 m.

1.4.7. Wykop plytki - wykop, ktorego gleboko$¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.8. Wykop S$redni - wykop, ktorego glteboko$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9. Wykop gleboki - wykop, ktorego gleboko$¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o matej no$nosci, charakteryzujacy si¢ znacznym
1 dlugotrwatym osiadaniem pod obcigzeniem.

1.4.11. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.12 jako grunt
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skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesuni¢tych blokach, ktorego probki
nie wykazujg zmian objetosci ani nie rozpadajg si¢ pod dziataniem wody destylowanej; majg
wytrzymalo§¢ na Sciskanie Rc ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia $srodkow wybuchowych albo
narzg¢dzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypoéw, potozone w obrebie pasa robot
drogowych.

1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robot
drogowych.

1.4.15. Odklad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntdéw pozyskanych
w czasie wykonywania wykopdéw, a nie wykorzystanych do budowy nasypoéw oraz innych prac
zwigzanych z trasa drogowa.

1.4.16. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu,

okreslona wg wzoru:

gdzie:

pd - gesto$¢ objetosciowa szkieletu zaggszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12, (Mg/m® ),
pds - maksymalna gesto$¢ objetoSciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalne;j,
zgodnie z PNB-04481:1988, stuzgca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m?).
1.4.17. Wskaznik rdéznoziarnistoSci - wielko$¢ charakteryzujagca zaggszczalno$¢ gruntow

niespoistych, okreslona wg wzoru:

d60

dl10

gdzie:

d60 - srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),

d10 - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.18. Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu,

okreslona wg wzoru:

Il
=l

gdzie:
El1 - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie

z PN-S- 02205:1998,
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E2 - modul odksztatcenia gruntu oznaczony w powtdrnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie
z PN-S- 02205:1998.
Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami

1 z definicjami podanymi w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5 Ogo6lne wymagania dotyczgce robot.
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa, ST i poleceniami InZzyniera.

Ogoblne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY
Zgodnie z Dokumentacja Projektowa, w nasypy wbudowywane bgda grunty niespoiste.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykaza¢ si¢
mozliwos$cig korzystania z nastepujacego sprzgtu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; InZynier moze
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

4.2. Transport gruntow
Wybor $rodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju

gruntu (materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zaladunku oraz do odlegltosci transportu.
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Wydajnos$¢ srodkéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu
stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu). Zwigkszenie odleglo$ci transportu
ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczeh Wykonawcey, dotyczacych
dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odlegtosci nie zostaly wczes$niej zaakceptowane

na pismie przez Inzyniera

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Sprawdzenie zgodnosci rzednych terenu i warunkow gruntowych z danymi projektu
technicznego.

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow, wykonawca ma obowiazek sprawdzi¢ zgodnos¢
rzednych terenu z danymi wg projektu technicznego. Wszelkie odstepstwa od dokumentacji
powinny by¢ odnotowane w dzienniku budowy wpisem potwierdzonym przez Inzyniera, co bedzie
stanowi¢ podstawe do korekty ilosci robot w Ksiedze Obmiaru.

Wykonawca ma obowigzek biezacej kontroli i oceny warunkow gruntowych w trakcie

wykonywania wykopow 1 ich konfrontacji z dokumentacjg techniczna.

5.2. Wykonanie wykopow

Metoda wykonywania robot ziemnych powinna by¢ dobrana w zalezno$ci od wielkosci robot,
glebokosci wykopu, uksztattowania terenu, rodzaju gruntu. Wykopy te powinny by¢ wykonywane
w takim okresie, aby po ich zakonczeniu mozna bylo przystgpi¢ natychmiast do wykonania
przewidzianych w nich rob6t budowlanych i zasypania ich gruntem odpowiednim do tego celu.
Zaleca si¢ wykonywanie wykopow szerokoprzestrzennych recznie do glgbokosci nie wigkszej niz
2.0 m, a koparka do 4.0 m.

W czasie wykonywania tych robot, na wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za bezpieczenstwo
obszaru przyleglego do wykopoéw, wraz ze znajdujacymi si¢ tam budowlami. W przypadku
natrafienia w trakcie wykopéw na przedmioty zabytkowe lub szczatki archeologiczne nalezy
powiadomi¢ o tym konserwatora zabytkéw oraz Inzyniera, a roboty przerwac na obszarze znalezisk
do dalszej decyzji. Jezeli na terenie robot ziemnych zostang stwierdzone urzadzenia podziemne nie
przewidziane w dokumentacji technicznej (instalacje wodociggowe, kanalizacyjne, cieplne, gazowe,
elektryczne) albo niewybuchy lub inne pozostato$ci wojenne, wowczas roboty nalezy przerwac,
powiadomi¢ o tym inwestora, a dalsze prace prowadzi¢ dopiero po uzgodnieniu trybu postgpowania
z instytucjami sprawujacymi nadzor nad tymi urzadzeniami.

W przypadku natrafienia w czasie wykonywania wykopu, na poziomie posadowienia fundamentu,

na grunt o no$no$ci mniejszej od przewidzianej w projekcie oraz w przypadku natrafienia na grunt
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silnie nawodniony lub na kurzawke, a w gruntach skalistych na kawerny (puste przestrzenie),
roboty ziemne nalezy przerwa¢ i powiadomi¢ inwestora w celu ustalenia w porozumieniu
z nadzorem autorskim odpowiednich zabezpieczen.

W okresie deszczowym nie nalezy pozostawia¢ nie zaggszczonej warstwy podloza do dnia
nastgpnego. Jezeli warstwa gruntu podtoza ulegla przewilgoceniu, a Wykonawca nie jest w stanie
osuszy¢ jej 1 zagesci¢ w czasie zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru, to moze on nakazad
Wykonawcy usunigcie wadliwej warstwy.

Niedopuszczalne jest wykonywanie wykopow w temperaturze, przy ktérej nie jest mozliwe
osiggnigcie w podtozu wymaganego wskaznika zaggszczenia gruntow. W czasie duzych opadow
$niegu wykonywanie wykopu powinno by¢ przerwane. Przed wznowieniem prac nalezy usungc

$nieg z powierzchni wykopu.

5.3. Wymiary wykopow w planie

Wymiary wykopow w planie powinny by¢ dostosowane do wymiarow fundamentow w planie,
sposobu ich wykonania, gltgbokosci, rodzaju gruntu, poziomu wody gruntowej oraz koniecznos$ci
1 mozliwos$ci zabezpieczenia $cian wykopow. W wykopie nalezy uwzgledni¢ w szerokosci dna
dodatkowo wymiary konstrukcji zabezpieczajacej oraz swobodng przestrzen na prace ludzi
pomiedzy zabezpieczeniem $ciany wykopu a wykonywanym w wykopie elementem budowli.
Przestrzen ta powinna wynosi¢ nie mniej niz 0.60 m, a w przypadku $cian izolowanych nie mniej

niz 0.80 m.

5.4. Nienaruszalnos¢ struktury dna wykopu

Wykopy powinny by¢ wykonane bez naruszenia naturalnej struktury gruntu dna wykopu, przy
czym w pordwnaniu do projektowanego poziomu powinna by¢ pozostawiona nienaruszona warstwa
gruntu, o grubosci co najmniej 0.20 m. Warstwa ta powinna by¢ usunigta bezposrednio przed
betonowaniem fundamentu lub korka betonowego. W przypadku przeglebienia wykopu w stosunku
do poziomu przewidzianego w projekcie, dopuszcza si¢ wyrdwnanie poziomu posadowienia przez

pogrubienie korka betonowego.

5.5. Tolerancje wykonania wykopow
Wymiary wykopow w planie powinny by¢ wykonane z doktadnoscig £ 15 cm, z uwzglednieniem
zalecen podanych powyzej. Ostateczny poziom dna wykopu przed wykonaniem korka betonowego

powinien by¢ wykonany z tolerancja + 2 cm w stosunku do rzednych projektowanych.
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5.6. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie
trwania robdt ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postepowac¢ w kierunku podnoszenia si¢
niwelety. W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny i1 nadaé
przekrojom poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile
w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢
mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i1 nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntow
niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz
termindbw wykonywania innych robot na spelnienie wymagan dotyczacych prawidlowego
odwodnienia wykopu w czasie postepu robot ziemnych. Zrédla wody, odstonigte przy
wykonywaniu wykopdw, nalezy uja¢ w rowy 1 /lub dreny. Wody opadowe i1 gruntowe nalezy

odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.

5.7. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzié, czy istniejagce rzedne
terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzgdnych podtoza. Zaleca sig¢, aby
rzgdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzgdne
podtoza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony 1 wystgpuja zanizenia poziomu w podtozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na glebokos¢
zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt speiniajacy wymagania obowigzujace
dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do wuzyskania wymaganych rzednych
wysokos$ciowych 1 zagesci¢ warstwe do uzyskania warto$ci wskaznika zageszczenia, okreslonych
w tablicy 1.

Profilowanie podtoza nalezy wykona¢ recznie. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Bezposrednio po profilowaniu
podioza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zaggszczanie podtoza nalezy kontynuowaé
do osiaggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik
zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podtoza (Is).

Strefa korpusu Minimalna wartos¢ Is dla
drog gminnych:
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni podtoza 0,97

40



5.8. Wykonywanie nasypow

Nasypy powinny by¢ wykonywane przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu podtuznego,
zgodnie z Dokumentacja Projektowa 1 ewentualnymi zmianami wprowadzanymi przez Kierownika
Projektu. Grunt przewieziony w miejsce wbudowania musi by¢ bezzwlocznie wbudowany w nasyp.
Nasypy nalezy wykonywaé metodg warstwowa rownomiernie na catej szeroko$ci nasypu. Warstwy
gruntu przepuszczalnego nalezy uklada¢ poziomo, a grunty mato przepuszczalne ze spadkiem
gornej powierzchni okoto 4%.

Przy poszerzeniach istniejagcego nasypu nalezy wykonywa¢ w jego skarpie stopnie o szerokosci
do 1,0 m. Spadek gérnej powierzchni stopni powinien wynosi¢ 4% + 1% w kierunku zgodnym
z pochyleniem skarpy. Wyciecie stopni obowigzuje zawsze przy wykonywaniu stykow dwoéch
przyleglych czesci nasypu, wykonywanych z gruntdw o réznych witasciwosciach lub w réznym
czasie.

Nie zezwala si¢ na wbudowywanie gruntow przewilgoconych, ktérych stan uniemozliwia
osiggniecie wymaganego wskaznika zageszczenia. Wykonanie nasypow nalezy przerwac, jezeli
wilgotno$¢ gruntu przekracza warto$¢ dopuszczalng, to znaczy jest wicksza od wilgotnosci
optymalnej o wiecej niz 20% jej wartosci. Na warstwie gruntu spoistego, uplastycznionego
na skutek nadmiernego zawilgocenia, przed jej osuszeniem i powtérnym zageszczeniem nie wolno
uktada¢ nastepnej warstwy gruntu. Osuszenie mozna przeprowadzi¢ w sposob mechaniczny lub
chemiczny, zaakceptowany przez Kierownika Projektu. W okresie deszczowym nie nalezy
pozostawia¢ nie zaggszczonej warstwy do dnia nastgpnego. Jezeli warstwa gruntu
niezageszczonego ulegla przewilgoceniu a Wykonawca nie jest w stanie osuszy¢ jej i zagescic
w czasie zaakceptowanym przez Kierownika Projektu, to moze on nakaza¢ Wykonawcy usunigcie

wadliwej warstwy.

5.9. Zageszczanie nasypow

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu, powinna by¢ zageszczona z zastosowaniem
sprzetu odpowiadajacego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych warunkow. Kolejng
warstwe gruntu mozna naktada¢ po stwierdzeniu uzyskania wymaganych parametrow juz utozonej
warstwy.

Grubos$¢ warstwy poddanej zageszczaniu powinna by¢ ustalona z uwzglednieniem wspotczynnika
spulchnienia gruntu oraz zatozonej grubo$ci warstwy po osiggnigciu wymaganego zageszczenia.
Wilgotno$¢ gruntu w czasie jego zageszczania powinna by¢ zblizona do optymalnej, oznaczonej

na podstawie proby normalnej metoda I i II wg PN-88/B-04481. Odchylenia od wilgotnosci
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optymalnej nie powinny przekracza¢ nastgpujacych wartosci:

- w gruntach niespoistych £2%,

- w gruntach mato 1 §rednio spoistych +0%, -2%.

Jezeli wilgotno$¢ gruntu przeznaczonego do zageszczenia jest wigksza od wilgotnosci optymalne;j
o warto$¢ wigksza od podanych odchylen, to grunt nalezy przesuszy¢ w sposob naturalny lub przez
zastosowanie dodatku spoiw. Gdy wilgotno$¢ gruntu jest mniejsza, to zaleca si¢ jej zwickszenie
przez polewanie wodg. Sprawdzenie wilgotnosci gruntu nalezy przeprowadzi¢ laboratoryjnie.

W zalezno$ci od uziarnienia stosowanych materiatow, zageszczenie warstw nalezy okresli¢
za pomocg oznaczenia wskaznika zaggszczenia.

Wskaznik zageszczenia gruntdow w nasypach, okreslonych wg normy BN-77/8931-12, powinien

na catej szerokos$ci korpusu spetnia¢ wymagania podane w tablicy 2.

Tablica 2. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia gruntu w nasypach

Strefa nasypu Minimalna wartos¢ Is dla
drog gminnych:
Gorna warstwa o grubo$ci 20 cm 1,00
Nizej lezace warstwy nasypu do glebokosci od niwelety 0,97
robdt ziemnych
-1,2m
Warstwy nasypu na glebokosci od niwelety robot 0,95
ziemnych ponize;j:
-1,2m

Jezeli badania kontrolne wykaza, Zze zaggszczenie warstwy nie jest wystarczajace to Wykonawca
powinien spulchnia¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotno$ci optymalnej i powtdrnie zagescic.
Jezeli powtorne zageszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika zaggszczenia
Wykonawca powinien usunag¢ warstwe i wbudowa¢ nowy material, o ile kierownik Projektu nie
zezwoli na ponowne proby prawidlowego zageszczenia warstwy. Na skarpach powierzchniowa

warstwa gruntu grubosci 20 cm powinna mie¢ wskaznik zageszczenia IS > 0,95.

5.10. BHP i ochrona Srodowiska

W trakcie prowadzenia prac przy wykopach nalezy zwroci¢ uwage by w obrgbie pracy koparki nie
przebywali ludzie. Wykopy zabezpieczy¢ barierami. Przy wykonywaniu robot ziemnych r¢cznie
nalezy:

- uzywac¢ wlasciwych 1 znajdujacych si¢ w dobrym stanie narzedzi,

- zapewni¢ nalezyte odwadnianie terenu robot,
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- wykonywa¢ wykopy w gruntach nawodnionych ze skarpami zapewniajagcymi stateczno$¢ gruntu
pod woda,

- pozostawi¢ pas terenu co najmniej 0.5 m wzdhuz krawedzi wykopu, na ktérym nie wolno
sktadowac ziemi pochodzacej z wykopu,

- §rodki transportowe pod zatadunek mas ziemnych ustawia¢ co najmniej 2.0 m od krawedzi skarpy
wykopu, rozstaw srodkow transportowych pomiedzy sobg powinien wynosi¢ co najmniej 1.5 m dla
umozliwienia ucieczki robotnikom w przypadku obsunigcia si¢ mas ziemnych,

- sprawdzi¢ po kazdej zmianie warunkéw atmosferycznych (deszcz, $nieg) stan skarp nasypow
1 wykopow.

Przy wykonywaniu robot sprzetem zmechanizowanym, niezaleznie od wymagan dla recznego
sposobu wykonania robot, nalezy zachowa¢ nizej wymienione wymagania dodatkowe: glebokos$¢
odspajanej jednocze$nie warstwy gruntu i nachylenie skarpy wykopu powinny by¢ dostosowane
do rodzaju gruntu i zasigegu wysiggnika koparki, roboty ziemne przy nasypach i wykopach
wykonywa¢ warstwami, nie dopuszczajagc do powstawania nierownosci, zachowac szczegdlng
ostrozno$¢ podczas zageszczania krawedzi nasypow, rozstaw pracujagcych maszyn powinien
wyklucza¢ mozliwos$¢ ich wzajemnego uszkodzenia, robotnikom nie wolno przebywaé w zasiegu

pracy maszyn.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i1 zaggszczenia
koryta i wyprofilowanego podtoza podaje tablica 3.

Tablica 3. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego

podloza
Lp. | Wyszczegodlnienie badan i pomiaréw | Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiaréw
1 | Réwnos¢ podtuzna co20m
2 |ROwnos¢ poprzeczna co20 m
Spadki poprzeczne co20m

6.2.2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podloza)
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Szeroko$¢ koryta i1 profilowanego podtoza nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej
o wiecej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podloza)

Nierownosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa latg zgodnie
z normg BN-68/8931-04. Nierownos$ci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i1 profilowanego podloza powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa z tolerancjg + 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Roéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £ 5 cm.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zageszczenia koryta 1 wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 nie
powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1. Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje
si¢ poréwnanie warto$ci moduléw odksztatcenia, to warto$¢ stosunku wtdérnego do pierwotnego
modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 nie powinna by¢ wieksza
od 2,2. Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17. Wilgotno$¢ gruntu

podtoza powinna by¢ réwna wilgotno$ci optymalnej z tolerancjg od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych
w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm,
wyrownanie 1 powtorne zaggszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej

warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.
7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarowa jest m3 (metr szescienny) wykonanych robot ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT
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Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres Robot poprawkowych

do wykonania, a Wykonawca wykona je na wlasny koszt w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 9.

Cena wykonania robot ziemnych obejmuje :

- koszt pozyskania gruntu z dokopoéw

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu,

- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie poza teren budowy
(wykop), oraz transport gruntu z dokopu na miejsce wbudowania w nasypie (nasyp),
- dow6z wody,

- profilowanie dna koryta lub podtoza nasypu z nadaniem spadkéw i pochylen,

- Zageszczenie,

- rekultywacje dokopu i terenu przylegtego do drogi,

- odwodnienie terenu robot,

- utrzymanie koryta lub podtoza nasypu,

- wykonanie drog dojazdowych na czas budowy,

- przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- PN-87/S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziaty, nazwy i okreslenia.

- PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

- BN-64/8931 -02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych
1 podtoza przez odcigzenie plyta.

- BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntow do celéow drogowych
lotniskowych.

- BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnos$ci nawierzchni planografem i tata.

- BN-70/8931-05 Oznaczanie wskaznika no$nos$ci gruntu jako podtoza nawierzchni podatnych.

- BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczania gruntu.

- BN-72-8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne
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D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podloza:

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczgce wykonania 1 odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem 1 zageszczeniem podloza
gruntowego, ktore zostang wykonane w ramach przebudowy boiska lekkoatletycznego przy Zespole

Szkolno - Przedszkolnym w Dobrzyniewie Duzym

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych

z wykonaniem koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami

1 definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykazaé si¢

mozliwo$cig korzystania z nastepujacego sprzetu: — réwniarek lub spycharek uniwersalnych
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z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie
podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy
maszyny, — koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt), — walcow
statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych. Stosowany sprzet nie moze spowodowac

niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podioza
bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczedniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podloza jest
mozliwe wytacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywac si¢

ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wcze$niej
przygotowane. Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi 1 w rzgdach rownolegltych do osi drogi
lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno
umozliwia¢ naciggniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz
co 10 metrow. Rodzaj sprzetu, a w szczegolnos$ci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu,
w ktorym prowadzone sg roboty i do trudnos$ci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac¢ recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn,
na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robot o maltym zakresie. Sposdb wykonania musi
by¢ zaakceptowany przez Inzyniera. Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢
wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w nasyp lub

odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez Inzyniera. Profilowanie i zaggszczenie podioza
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nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzié, czy istniejagce rzedne
terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzgdnych podtoza. Zaleca sig¢, aby
rzgdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzgdne
podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony 1 wystepuja zanizenia poziomu w podiozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokosé¢
zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt speiniajacy wymagania obowigzujace
dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do wuzyskania wymaganych rzednych
wysokosciowych 1 zagesci¢ warstwe do uzyskania warto§ci wskaznika zageszczenia, okreslonych
w tablicy 1. Do profilowania podtoza nalezy stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien byé
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.
Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie
podtoza nalezy kontynuowa¢ do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od podanego
w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy okres§la¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podtoza (Is)

Strefa korpusu Minimalna wartos¢ Is dla
drog gminnych:
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni podtoza 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie
badania zageszczenia, kontrolg¢ zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych.
Nalezy okresli¢ pierwotny 1 wtorny modut odksztatcenia podioza wedlug BN-64/8931-02. Stosunek
wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekracza¢ 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podloza podczas zaggszczania nie powinna roéznic si¢ od wilgotnosci optymalne;j
o wigcej niz (wg PN-S-02205;1998):

- w gruntach niespistych + 2%,

- w gruntach mato i $redniospistych +0% do — 2%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza
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Minimalne wartosci wskaznika zaggszczenia podtoza(ls)

- gbrna warstwa grubosci 20 cm ruch cigzki i bardzo cigzki 1,0, ruch mniejszy od cigzkiego 1,0,

- na glebokos¢ od 20 do 50 cm od powierzchni robot ziemnych lub terenu ruch ciezki 1 bardzo
cigzki 1,0, ruch mniejszy od cigzkiego 1,0.

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu rob6t zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podioza nastapi przerwa
w robotach 1 Wykonawca nie przystgpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien
on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez roztozenie folii lub
w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Jezeli wyprofilowane 1 zageszczone podioze uleglo
nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego
naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw.
Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe¢ wykona on na wlasny

koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
W czasie rob6ét Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne w zakresie
1z czgstotliwo$cig gwarantujacg zachowanie wymagan jakosci robot, lecz nie rzadziej niz wskazano
w ST.
- zageszczenie, wilgotno§¢ gruntu, badanie wskaznika zaggszczenia min.2 badania na dzialce
roboczej, maksymalna powierzchnia przypadajgca na jedno badanie 600 m?,

a) réwnos¢ fatg co 20 m w kierunku podluznym oraz nierdwnosci poprzeczne tatg
co najmniej 10 na km, nierdwnosci nie mogg przekracza¢ 2 cm.

b) spadki poprzeczne z tolerancja + 0,5 % od projektowanych,

¢) rzedne podtoza nalezy sprawdzi¢ co 100 m w osi jezdni i na jej krawedziach nie powinny
przekracza¢ projektowanych +1 cm1—2 cm,

d) o koryta w punktach gtéwnych trasy nie rzadziej niz co 100 m os w planie nie moze by¢
przesunigta wigcej niz o 3cm od projektowane;,

e) szeroko$¢ koryta 10 razy na km odchytki +10 cm i —5 cm od projektowane;j.
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6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych
w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm,
wyréwnanie 1 powtorne zaggszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej

warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami InZyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.
Odbi6r powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych napraw

bez hamowania postepu robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m?* koryta obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie prowadzonych robot,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

— zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub
nasyp,

— profilowanie dna koryta lub podioza,

— zaggszczenie,
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— utrzymanie koryta lub podtoza,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-87/S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzialy, nazwy i okre$lenia.
PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

BN-64/8931 -02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modulu odksztalcenia nawierzchni podatnych
1 podtoza przez odcigzenie plyta.

BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntow do celow drogowych
lotniskowych.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem 1 tatg.
BN-70/8931-05 Oznaczanie wskaznika no$nosci gruntu jako podtoza nawierzchni podatnych.
BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczania gruntu.

BN-72-8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.
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D 04.03.00 Warstwa filtracyjna z kruszywa naturalnego

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem podsypki piaskowej petnigcej funkcje warstwy filtracyjnej, ktéra
zostanie wykonana w ramach przebudowy boiska lekkoatletycznego przy Zespole Szkolno -

Przedszkolnym w Dobrzyniewie Duzym.

1.2. Zakres stosowania ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonaniem warstw filtracyjnych w przypadku gdy podloze stanowi grunt wysadzinowy lub

watpliwy.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
iz okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania 1 skltadowania, podano w ST

»Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw filtracyjnych sa:

— piaski $rednie, piaski grube

2.3. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstw w/w powinny spelnia¢é nastgpujace  warunki:

a) szczelnosci, okreslony zalezno$cig:

D15 <5

ds8s —
gdzie:

D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajacej lub odsaczajacej
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d85 - wymiar sita, przez ktdre przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.
Dla materialow stosowanych przy wykonywaniu warstw odsaczajacych warunek szczelno$ci musi
by¢ spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana na warstwie odcinajace;.

b) zageszczalnosci, okreslony zalezno$cia:

d60
= = <
v dl10 =3

gdzie:

U - wskaznik r6znoziarnistosci,

d60 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe¢ odcinajaca,

d10 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca.
Piasek stosowany do wykonywania warstw odsaczajacych powinien spetnia¢ wymagania normy
PN- EN-13242 .

Pospoétka powinna spetnia¢ wymagania normy PN-EN-13242

2.4. Skladowanie materialow
2.4.1. Skladowanie kruszywa
Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstw nie jest wbudowane bezposrednio
po dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania, to Wykonawca
robot powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem 1 zmieszaniem z innymi
materiatami kamiennymi. Podloze w miejscu skladowania powinno by¢ rowne, utwardzone

1 dobrze odwodnione.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST ,,Wymagania ogo6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z
nastepujacego sprzetu:

— rowniarek,

— walcow statycznych,

— ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi s$rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem

1 zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST ,,Wymagania og6élne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze gruntowe powinno speinia¢ wymagania okre§lone w ST D-02.01.01 ,,Roboty ziemne” oraz
D-04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza”.

Warstwy powinny by¢ wytyczone w sposoéb umozliwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentacja
projektows, z tolerancjami okre§lonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi, lub
w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkow lub linek

do wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zage¢szczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubo$ci, przy uzyciu rowniarki,
z zachowaniem wymaganych spadkow i rzgdnych wysokosciowych. Grubos¢ roztozonej warstwy
luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggnigto grubos¢ projektowang.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem wymieni¢
kruszywo na materiat o odpowiednich wlasciwosciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy nalezy przystapi¢ do jej zageszczania.
Zageszezanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawegdzi 1 stopniowo
przesuwa¢ pasami podtuznymi czesciowo nakladajacymi sie, w kierunku jej osi. Zaggszczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami

podtuznymi czg¢$ciowo naktadajacymi si¢, w kierunku jej gornej krawedzi.
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Nierownosci lub zaglebienia powstale w czasie zageszczania powinny by¢ wyroOwnywane
na biezagco przez spulchnienie warstwy kruszywa 1 dodanie lub usuni¢gcie materiatu,
az do otrzymania rownej powierzchni.

W miejscach niedostepnych dla walcéw warstwa powinna by¢ zageszczana plytami wibracyjnymi
lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalezy kontynuowa¢ do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedlug PN-B-04481. Wskaznik zageszczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 .

W przypadku, gdy gruboziarnisty material wbudowany w warstwe odsaczajaca lub wzmacniajaca,
uniemozliwia przeprowadzenie badania zaggszczenia wedlug normalnej proby Proctora, kontrole
zageszezenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny 1 wtorny
modul odksztatcenia warstwy wedtug BN-64/8931-02. Stosunek wtdrnego i1 pierwotnego modutu
odksztalcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zaggszczania powinna by¢é roéwna wilgotnosci optymalnej
z tolerancja od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest wyzsza
od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie 1 napowietrzanie.
W przypadku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy

zwilzy¢ okreslong ilo$cig wody i rownomiernie wymieszac.

5.7. Utrzymanie warstwy filtracyjnej

Warstwa po wykonaniu, a przed uloZeniem nastgpnej warstwy powinny by¢ utrzymywane
w dobrym stanie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza si¢ ruch pojazdéw koniecznych dla wykonania wyzej
lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych
do wykonania roboét 1 przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi. Badania te powinny obejmowac

wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3.
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6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiarow dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia
warstwy odsaczajacej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow warstwy odsqczajqcej

Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalna czestotliwos¢ badan
i pomiarow i pomiarow

1 | Szeroko$¢ warstwy 1 raz na 25m

2 |Rownos¢ podiuzna co25m

3 |R6wnos¢ poprzeczna I razna25m

4 | Spadki poprzeczne ” 1 raz na 25m

5 |Rzedne wysokosciowe co 25 m w osi obiektu 1 na jego krawedziach

6 | Uksztattowanie osi w planie ¥ |co 25 m w osi obiektu i na jego krawedziach

7 | Grubo$¢ warstwy Podczas budowy:
- w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 400 m2
Przed odbiorem:
- w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m2

8 |Zageszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie

wilgotnos$¢ kruszywa rzadziej niz raz na 600 m2

6.3.2. Szeroko$¢ warstwy

Szerokos¢ warstwy nie moze si¢ rozni¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3. ROwnos¢ warstwy

Nieréwnosci podtuzne warstwy nalezy mierzy¢ 4 metrowg fata, zgodnie z normg BN-68/8931-04 .
Nierownosci poprzeczne warstwy nalezy mierzy¢ 4 metrowg tata.

Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 10 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstw na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa
z tolerancja = 0,5%.

6.3.5. Rzedne wysokosciowe

Roéznice pomiedzy rzednymi wysoko§ciowymi warstwy i1 rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +1 cmi-2 cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz+ 5 cm .

6.3.7. Grubos$¢ warstwy
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Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancja +1 cm,
-1 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgledow technologicznych, zostala wykonana w dwéch warstwach, nalezy
mierzy¢ tagczng grubos¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe
warstwy przez spulchnienie warstwy na glebokos¢ co najmniej 10 cm, uzupelnienie nowym
materiatem o odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnanie 1 ponowne zaggszcezenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych rob6t nastagpi ponowny pomiar
1 ocena grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy filtracyjnej okreSlony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢
mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagegszczenia warstwy stosuje si¢ pordwnanie warto$ci modutow
odksztatcenia, to warto$¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych
zgodnie z normg BN-64/8931-02 , nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotno$¢ kruszywa w czasie zageszczenia nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotnos¢

kruszywa powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.

6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych
w p. 6.3, powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm,
wyrownane 1 powtornie zaggszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej

warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m* (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
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Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m? warstwy filtracyjnej obejmuje:

— prace pomiarowe,

— dostarczenie 1 roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy materiatu o grubosci
1 jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej 1 specyfikacji technicznej,

— wyrdéwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,

— zageszczenie wyprofilowanej warstwy,

— przeprowadzenie pomiardw 1 badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;,

— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotno$ci

3. PN-EN-13242 Kruszywa do niezwigzanych i hydraulicznie zwigzanych materialow stosowanych
w obiektach budowlanych 1 budownictwie drogowym

4. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych
1 podtoza przez obcigzenie plyta

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zagg¢szczenia gruntu
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D-04.04.02 Podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,
ktére zostana wykonane w ramach przebudowy boiska lekkoatletycznego przy Zespole Szkolno -

Przedszkolnym w Dobrzyniewie Duzym.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objctych ST

Ustalenia zawarte w ST dotycza wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie i obejmuja:

- wykonanie dolnej warstwy podbudowy zasadniczej z kruszywa tamanego kamiennego o frakcji
31,5-63 mm - grubos$¢ 15 cm

- wykonanie goérnej warstwy podbudowy zasadniczej z kruszywa tamanego kamiennego o frakcji
0-31,5 mm - grubo$¢ 5 cm

Doktadna lokalizacja wg Dokumentacji Projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny polegajacy na odpowiednim
zageszczeniu kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotnosci optymalne;.

1.4.2. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej
warstw zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe no$na nawierzchni drogowe;.

Pozostate okreslenia sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami

podanymi w ST D.00.00.00 “Wymagania ogo6lne”.
2. MATERIALY

2.1. Warunki ogoélne stosowania materialow

Warunki og6lne stosowania materialdéw podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
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2.2. Rodzaje materialow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie
powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni

narzutowych 1 otoczakdéw albo ziarn zwiru wigkszych od 8 mm. Kruszywo powinno by¢ jednorodne

bez zanieczyszczen obcych 1 bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B-06714-15 powinna leze¢ mi¢dzy krzywymi

granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metoda

Bok oczka sita, mm

stabilizacji mechaniczne;j

1-2 kruszywo na podbudowe zasadniczg (gérng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowa

1-3 kruszywo na podbudowe pomocniczg (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej

granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar

najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubo$ci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny speinia¢ wymagania okre§lone w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagane parametry dla mieszanki kruszywa tamanego

Lp.

Wyszczegolnienie wlasciwosci Wymagania

Badania wg

1. |Zawarto$¢ ziaren mniejszych niz 0,075 mm, nie od 2 do 12
wigcej niz:

PN-B-06714-15
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Lp. Wyszczegolnienie wlasciwosci Wymagania Badania wg

2. |Zawarto$¢ nadziarna, nie wigcej niz: 10 PN-B-06714-15
Zawartos¢ ziaren nieforemnych, nie 40 PN-B-06714-16
wigcej niz:

4. |Zawartos$¢ zanieczyszczen 1 PN-B-04481
organicznych, nie wigcej niz:

5. | Wskaznik piaskowy po 0d 30 do 70 PN-64/8931-01
pigciokrotnym zaggszczeniu metoda |
lub IT wg PN-B-04481

6. |Scieralno$é w bebnie Los Angeles: 50 PN-B-06714-42
po pelnej liczbie obrotéw, nie wiecej
niz:

7. | Nasigkliwos$¢, nie wigcej niz: 5 PN-B-06714-18

8. | Mrozoodpornos¢, ubytek masy po 25 10 PN-B-06714-19
cyklach zamrazania, nie wigcej niz:

9. |Zawarto$¢ zwiazkoéw siarki w 1 PN-B-06714-28
przeliczeniu na SO, nie wigcej niz:

10. | Zawarto$¢ ziaren przekruszonych, % 80 PN-S-96025
nie mniej niz

11. | Wskaznik nosno$ci w _mieszanki PN-B-06714-12
kruszywa, nie wigcej niz:
a) przy zageszczeniu Is > 1,00 60
b) przy zageszczeniu Is > 1,03 }

2.3.3. Woda

Nalezy stosowa¢ wode wg PN-B-32250

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
powinien wykazaé si¢ mozliwos$cig korzystania z nastepujacego sprzgtu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg. Mieszarki
powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotno$ci optymalnej,

b) rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

¢) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach
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trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zaggszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub mate

walce wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem
1 zawilgoceniem. Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08. Transport

pozostatych materiatow powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze pod podbudowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w ST D-04.01.01 ,,Koryto wraz
z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza™ 1 ST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna by¢ utozona na podlozu zapewniajagcym nieprzenikanie drobnych czastek
gruntu do podbudowy.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania podbudowy powinny by¢ wczesnie]
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi 1 w rzedach rownolegtych do osi drogi, lub
w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkow lub linek

do wytyczenia robdt w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i1 wilgotnos$ci optymalnej nalezy wytwarzac
w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznos$¢
zapewnienia jednorodno$ci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie

40 poszczegbdlnych frakcji na miejscu. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu
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transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegla rozsegregowaniu

1 wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zage¢szczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubo$¢ po zaggszczeniu byla rowna grubosci projektowanej. Grubo$¢ pojedynczo
uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zaggszczeniu. Warstwa podbudowy powinna
by¢ rozlozona w sposdb zapewniajacy osiggniecie wymaganych spadkéw 1 rzednych
wysoko$ciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda
warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkow
1 rzgdnych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastgpic
po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiada¢ wilgotnos$ci
optymalnej, okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II). Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie 1 napowietrzanie. Jezeli
wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej warto$ci, mieszanka powinna
by¢ zwilzona okreslong ilo$cig wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢
mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej warto$ci, mieszankg¢ nalezy osuszyc.
Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpowiadaé przyjetemu

poziomowi wskaznika nosnosci podbudowy.

5.5. Odcinek probny

Odcinek probny powinien by¢ wykonany w celu stwierdzenia czy sprzet do mieszania, rozktadania
1 zageszczania jest wlasciwy,

- okre$lenia grubosci warstwy w stanie luznym koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci
warstwy po zageszczeniu

- okreslenia potrzebnej liczby przej$¢ sprzetu zageszczajacego potrzebnej do uzyskania
wymaganego wskaznika zageszczenia

Dhugosc¢ i lokalizacje odcinka probnego ustali Inspektor Nadzoru.

Wiasciwe roboty moga by¢ rozpoczete po zaakceptowaniu odcinka probnego przez Inspektora

Nadzoru.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana
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w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda InZyniera, gotowa
podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy,
spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewtasciwego utrzymania podbudowy

obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatow.

Badania te powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie zawarto w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych

mechanicznie
Czestotliwos¢ badan
Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalna liczba badan | Maksymalna powierzchnia
na dziennej dzialce podbudowy przy-padajaca
roboczej na jedno badanie (m?)
l. Uziarnienie mieszanki
- - - 2 600
2. Wilgotno$¢ mieszanki
Zageszczenie warstwy 10 probek na 10000 m?
Badanie wlasciwosci kruszywa o . . e
4. we tab. 1, pkt 2.3.2 dla kazdej partii kruszywa 1 przy kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki
Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy
pobiera¢ w sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny

by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.
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6.3.3. Wilgotnos$¢ mieszanki
Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedhug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II), z tolerancjg +10% -20%. Wilgotnos$¢ nalezy okresli¢
wedlug PN-B-06714-17.
6.3.4.Zageszczenie podbudowy
Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywaé si¢ az do osiggnigcia wymaganego wskaznika
zageszczenia.
Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrolg
zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziej niz
raz na 5000 m2 , lub wedtug zalecen Inzyniera.
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy stosunek
wtornego modutu E2 do pierwotnego modutu odksztalcenia E1 jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej
warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

22 <22
6.3.5. Wlasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmowac ocene wszystkich wtasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci

InZyniera.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie zawarto w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego

mechanicznie

Lp. | Wyszczegolnienie badan i pomiarow Minimalna cz¢stotliwos¢ pomiarow
1. |R6wnos¢ podtuzna w sposob ciagly planografem albo co 20 m tata
2. |ROwnos¢ poprzeczna co 20m
3. |Spadki poprzeczne™ co 20m
4. |Rzgdne wysokosciowe co 50m
5. | Grubos$¢ podbudowy Podczas budowy: w 3 punktach na kazdej dziatce

roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 400 m2
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Lp. | Wyszczegélnienie badan i pomiaréw Minimalna czestotliwo$¢ pomiaréw

Przed odbiorem: w 3 punktach

6. |No$nos¢ podbudowy:
- modul odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach na kazde 1000 m
- ugigcie sprezyste co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonac¢ w punktach gtownych

tukow poziomych.

6.4.2. Rownos$¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg latg lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04.

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg fatg.

Nierownosci podbudowy nie moga przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.

6.4.3. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i1 tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa, z tolerancjg + 0,5 %.

6.4.4. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Roznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.5. Grubos$¢ podbudowy i ulepszonego podloza

Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubos$ci projektowanej o wigcej niz:

- dla podbudowy zasadniczej £ 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.6. Nosnos¢ podbudowy

- modul odksztalcenia wg BN-64/8931-02 powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,

- ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Podbudowa Wymagane cechy podbudowy
z krll{lsz’yv.;'{a Wskaznik | Maksymalne ugiecie sprezyste Minimalny modut
0 wskazniku zageszczenia pod kolem, mm odksztalcenia mierzony plyta
Woaos THE I, nie o Srednicy 30 cm, MPa
m::ilgjso?m mniejszy niz 40 kN 50 kN od pierwszego | od drugiego
’ obcigzenia E1 |obcigzenia E2
60 1,0 1,40 1,60 60 120
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Podbudowa Wymagane cechy podbudowy
z krll:sz,y\.’slf(a Wskaznik |Maksymalne ugiecie sprezyste Minimalny modul
0 wskazniku zageszczenia pod kolem, mm odksztalcenia mierzony plyta
Waos D€ I, nie o $rednicy 30 cm, MPa
m:il?sozym mniejszy niz 40 kN 50 kN od pierwszego | od drugiego
’ obciazenia E1 |obcigzenia E2
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych
w punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokos$ci co najmnie;j
10 cm, wyrdwnane i powtornie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy
na odpowiednig glebokos$¢, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupelnione nowym materialem
o odpowiednich wlasciwosciach, wyrOwnane i ponownie zageszczone. Roboty te Wykonawca
wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastagpi ponowny pomiar i ocena grubosci
warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Inzyniera. Koszty tych
dodatkowych robdt poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zaniZenie no$nosci

podbudowy wyniklo z niewtasciwego wykonania robdt przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) podbudowy =z kruszywa lamanego

stabilizowanego mechanicznie.
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8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 9.

Platno$¢ za m2 nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci materiatu oraz jakosci
wykonanej warstwy na podstawie wynikow pomiarow i badan laboratoryjnych.

Cena wykonania 1 m2 podbudowy obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- sprawdzenie 1 ewentualng naprawe podioza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- rozlozenie mieszanki,

- zageszczenie roztozonej mieszanki,

- przeprowadzenie pomiarow 1 badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji techniczne;,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

Integralng cze$cig niniejszej specyfikacji jest przedmiar robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen obcych
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodporno$ci metodg bezposrednia
PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen

organicznych
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PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metodg bromowa
PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego

PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bebnie Los Angeles
PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawalkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania
techniczne

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir
1 mieszanka

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
PN-EN-197-01 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

PN-B-30020 Wapno

PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonu i zapraw

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa 1 nawierzchnia z thucznia kamiennego

PN-S-96035 Popioty lotne

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych
BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztatcenia nawierzchni podatnych
1 podtoza przez obciazenie ptyta

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem 1 tatg
BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugi¢¢ podatnych ugigciomierzem belkowym

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiIM - Warszawa 1997.
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D-04.07.00 Nawierzchnia poliuretanowa

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem poliuretanowej nawierzchni biezni lekkoatletycznej, ktore zostang
wykonane w ramach przebudowy boiska lekkoatletycznego przy Zespole Szkolno - Przedszkolnym

w Dobrzyniewie Duzym.

1.2.. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt przy wykonaniu
nawierzchni poliuretanowej na boisku wielofunkcyjnym i obejmuja:

- warstwe stabilizujaca ET z mieszaniny granulatu gumowego i spoiwa PU, grubo$¢ warstwy 35mm

- nawierzchni¢ syntetyczng poliuretanowa, dwuwarstwowg spelniajaca wymagania normy

PN-EN 14877

1.4. OkresSlenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej] ST s3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi

normami 1 ST DM-.00.00.00 ‘Wymagania ogdlne’.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa, ST 1 poleceniami InZyniera.

Ogodlne wymagania dotyczace jakosci robot podano w ST DM-00.00.00. ,,Wymagania Og6lne”.

2. MATERIALY

2.1. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi do wykonania robdt wedlug zasad niniejszej ST sa:
- Nawierzchnia poliuretanowa

2.2.Dane techniczne:

Jest to nawierzchnia sportowa, poliuretanowo-gumowa spetniajagca wymagania Normy PN-EN
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14877, o grubosci warstwy 13 mm - wersja podstawowa, wymagajaca podbudowy
asfaltobetonowej, betonowej lub podbudowy z mieszaniny kruszywa kwarcowego i granulatu
gumowego polaczonego lepiszczem poliuretanowym.

Nawierzchnia ta jest przepuszczalna dla wody, o zwartej strukturze, stuzy do pokrywania
nawierzchni biezni lekkoatletycznych, sektorow i rozbiegéw konkurencji technicznych zawodow
LA, boisk wielofunkcyjnych, szkolnych, placow rekreacji ruchowe;j.

Nawierzchnia sklada si¢ z dwoch warstw elastycznej (nosnej) 1 uzytkowej. Warstwa nos$na
to mieszanina granulatu gumowego 1 lepiszcza poliuretanowego.

Ukladana jest mechanicznie, bezspoinowo, przy pomocy rozkladarki mas poliuretanowych. Tak
wykonang warstwe nalezy pokry¢ warstwa uzytkowa, ktérg stanowi system poliuretanowy
zmieszany z granulatem EPDM. Czynno$¢ tag wykonuje si¢ poprzez natrysk mechaniczny. Grubosé¢
warstwy uzytkowej 2-3 mm. Po calkowitym zwigzaniu mieszaniny malowane sg linie boiska
farbami poliuretanowymi metoda natrysku.

Uwaga:

Projektant dopuszcza wszystkie nawierzchnie poliuretanowe, bezspoinowe wykonane metoda
natrysku o parametrach niegorszych niz:

- grubo$¢ nawierzchni: min 13 mm

- grubo$¢ podktadu pod nawierzchni¢: 35 mm

- wytrzymato$¢ na rozcigganie > 70 Mpa

- wytrzymato$¢ na rozdzieranie > 80 N

- §cieralnos¢ < 0,09 mm

3. SPRZET
Ogoblne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne"

4. TRANSPORT
Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".
Transport materialbw do wykonania nawierzchni poliuretanowej moze by¢ dowolny pod

warunkiem, Ze nie uszkodzi, ani tez nie pogorszy jakosSci transportowanych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0géIne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST DM-.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
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5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1.Podbudowa:

Nawierzchnia wymaga podbudowy odpowiednio wyprofilowanej spadkami podluznymi
1 poprzecznymi, odchylki mierzone tatg o di, 2 m, nie powinny by¢ wieksze niz 2 mm.

Podtoze powinno by¢ wolne od zanieczyszczen organicznych ,kurzu , btota , piasku itp. Nie moze
by¢ zaolejone (plamy nalezy usungc)

Podbudowa musi by¢ tak wykonana, aby nie nastepowato wykruszanie si¢ warstwy
powierzchniowe;.

Te same wymagania stosuje si¢ do podktadu elastycznego, natomiast podbudowa betonowa
powinna by¢ wolna od mleczka cementowego, szorstka , nie posiada¢ odspojonych odtamkow,
wymaga zagruntowania impregnatem poliuretanowym

5.2.2.Impregnacja podloza.

Ma za zadanie stworzenie warstwy adhezyjnej , zwiazanie luZznych czasteczek podtoza. Do tego
celu uzywa si¢ specjalnych impregnatow dopasowanych do rodzaju podbudowy zgodnie
z zaleceniami producenta.

Wykonuje si¢ jg rgcznie - za pomocg watka, lub mechanicznie - poprzez natrysk pistoletem.
Impregnat jest produktem jednosktadnikowym.

5.2.3.Wykonanie warstwy nosnej - ,,elastycznej”

Skitada si¢ ona z granulatu gumowego o granulacji 1-4 mm, potgczonego lepiszczem
poliuretanowym, jednosktadnikowym. Uktadana jest mechanicznie, bezspoinowo, przy pomocy
rozktadarki mas poliuretanowych Granulat gumowy mieszany jest z systemem poliuretanowym
(PU) w mikserze, w stosunku wagowym okre§lonym przez producenta systemu.

5.2.4.Wykonanie warstwy uzytkowej.

Warstwe te stanowi system poliuretanowy 2-sktadnikowy, ktory jest zmieszany z granulatem
EPDM o granulacji 0,5-1 ,5 mm.

Czynnos¢ t¢ wykonuje si¢ w mikserze przeznaczonym dla tworzyw.

Stosunki procentowe mieszanki okresla producent systemu.

Tak przygotowany produkt rozprowadza si¢ na warstwie no$nej poprzez natrysk mechaniczny,
catkowita grubo$¢ projektowanego systemu wynosi ok.15 mm,

5.2.5.Warunki niezb¢dne do prawidlowej instalacji nawierzchni

Podczas wykonywania prac, nalezy bezwzglednie przestrzega¢é aby wilgotno$¢ otoczenia
oscylowata w przedziale 40-90% , a temperatura podioza powinna by¢ wyzsza o co najmniej
3°C od panujacej w danym miejscu temperatury punktu rosy.

Uwagi na temat tolerancji nieréwnos$ci nawierzchni poliuretanowych:
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- Tolerancje nierownosci systeméw sportowych nawierzchni poliuretanowych okresla norma PN-
EN 14877.

- Poniewaz technologia wykonania nawierzchni sportowych oraz jej grubos¢ (mierzona w mm)
utrudnia , a czasami wrecz uniemozliwia zniwelowanie zastanych nieréwnosci Wykonawca
powinien przedtozy¢ komplet dokumentoéw odbiorowych dotyczacych nawierzchni.
5.2.6.Wymagane dokumenty dotyczgce nawierzchni

- Potwierdzenie zgodnos$ci nawierzchni z normg PN-EN 14877 przez dostarczenie raportu z badan
przez jednostke uprawniong

- Atest Higieniczny PZH

- Autoryzacja producenta systemu

- Karta techniczna systemu

- Instrukcja montazu systemu

- Instrukcja uzytkowania i konserwacji nawierzchni

5.2.7. Wymagania dotyczgace wykonania prac nawierzchniowych:

1/ Nawierzchnia moze by¢ instalowana jedynie przez autoryzowanego wykonawce o kwalifikacjach
potwierdzonych stosownym dokumentem wystawionym przez producenta nawierzchni
1 dotyczacym powyzszego zadania.

2/ Spetnianie wszystkich wymaganych minimalnych parametréw nawierzchni okreslonych w opisie
nalezy potwierdzi¢ stosownymi wiarygodnymi dokumentami, (np. Aprobata lub Rekomendacja
Techniczna ITB, karta techniczna producenta w oryginale) pozwalajacymi na ich weryfikacje.

3/ Nawierzchnia powinna posiada¢ aktualny Atest Higieniczny udokumentowany kopia dokumentu
potwierdzong za zgodnos¢.

4/ Wykonawca powinien posiada¢ niezbgdne doswiadczenie w wykonaniu nawierzchni
poliuretanowych bezspoinowych co powinno zosta¢ potwierdzone minimum 3 referencjami
za okres ostatnich 3 lat z obiektow o powierzchni nie mniejszej niz projektowane (dla kazdego).
5.2.8.Sposob uzytkowania i konserwacji nawierzchni

Nawierzchnie syntetyczne poliuretanowe sg nawierzchniami sportowymi 1 do tego celu powinny
stuzy¢. Powinny by¢ uzytkowane w obuwiu sportowym. Nie nalezy dopuszcza¢ do nadmiernego
zabrudzenia nawierzchni piaskiem, ktéry powoduje nadmierne zuzycie nawierzchni. Unikad
zabrudzen olejem , emulsjg asfaltowg oraz innymi $rodkami chemicznymi powodujacymi
odbarwienie nawierzchni. Nie dopuszcza¢ do jazdy na rolkach, rowerach, motorach. Przejazd
samochodami (policja, straz, pogotowie ratunkowe i1 inne stuzby komunalne) powinien by¢
kontrolowany - réwniez ze wzglgdu na no$no$¢ podbudowy.

Uwagi ogdlne:
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Wszelkie informacje zawarte w tym dokumencie sa podawane w dobrej wierze i maja charakter
ogolny. Jako ze faktyczny stan nawierzchni bezpiecznych jak tez sposob uzytkowania jest
zréznicowany 1 jest poza naszg kontrolg, nasze sugestie, bez wzgledu na to czy zostaty przekazane
ustnie, na pi$mie, nie zwalniajg uzytkownika od koniecznosci dbatosci o produkt.

- Wyktadziny powinny by¢ stosowane zgodnie z instrukcjami producenta i projektem technicznym
opracowanym dla okreslonego zastosowania.

- Wykonanie 1 odbior urzadzen sportowych na podstawie aprobat technicznych ITB, atestow

higienicznych, wymogoéw p.poz., warunkéw technicznych stosowania i Polskich Norm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST DM-.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Kontroli jako$ci robot podlega jakos¢ uzytych materiatow - zgodno$¢ z wymaganiami punktu
2 niniejszej ST.

Kontrola jakosci w trakcie robdt obejmuje:

- kontrole przygotowania podtoza,

- sposoOb przygotowania materiatow,

- kontrola utozenia nawierzchni,

- kontrole montazu linii biezni.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru robot jest 1 m?* (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni boiska. Ogodlne

zasady obmiaru robdt podano w ST DM-.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady dotyczace odbioru robdt podano w ST DM-.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

8.1.Sposéb przeprowadzenia odbioru nawierzchni:

1 Nawierzchnia powinna mie¢ jednakowa grubo$¢ - min.13 mm

2 Powinna posiada¢ jednorodng fakturg zewngtrzng oraz jednolity kolor.

3 Warstwa uzytkowa powinna by¢ zwigzana na trwate z warstwa, elastyczng.

4 Nie nalezy dopusci¢ do powstawania zlewow oraz powstatych z nadmiaru natrysku.

5 Nie nalezy zwigksza¢ grubo$ci warstwy gornej. Catos¢ musi by¢ przepuszczalna dla wody. To jest
naturalna cecha nawierzchni

6 Powstate laczenia (wynikajace z technologii instalacji) powinny by¢ liniami prostymi, bez
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uskokow utrudniajacych pozniejsze uzytkowanie.

8.3. Uwagi na temat tolerancji nierownosci nawierzchni poliuretanowych
Istnieje Polska Norma, ktora opisuje metody pomiaréw tego parametru. Normg obowiazujaca jest

norma PN-EN 14877

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogoblne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST DM-.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
Cena wykonania robot obejmuje:

- transport materialow przewidzianych do wykonania robét,
- przygotowanie podtoza pod nawierzchnie,

- przygotowanie materiatow,

- wykonanie impregnacji podtoza,

- wykonanie warstwy nosnej,

- wykonanie warstwy uzytkowe;j,

- montaz/malowanie linii biezni,

- przeprowadzenie pomiarow i badan,

- uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Aprobata Techniczna.

PN-EN 14877
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D-08.03.01 Obrzeza poliuretanowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem obrzezy poliuretanowych, ktére zostang wykonane w ramach
przebudowy boiska lekkoatletycznego przy Zespole Szkolno - Przedszkolnym w Dobrzyniewie

Duzym.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy zlecaniu

1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objctych ST
Ustalenia zawarte w n/n ST dotycza ustawienia obrzezy betonowych 30x8 cm na podsypce

cementowo-piaskowej grubosci 5 cm . Doktadna lokalizacja wg Dokumentacji Projektowe;.

1.4. OKkreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza poliuretanowe — elastyczne krawezniki rozgraniczajace jednostronnie lub
dwustronnie ciggi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych dla komunikacji.

1.4.2. Podsypka - warstwa wyr6wnawcza utozona bezposrednio na podtozu ziemnym lub tawie.
Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami

podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogoblne wymagania dotyczace robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogoélne dotyczace materialow

Wymagania ogdlne dotyczace materialdow podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
2.2. Materialy do wykonania obrzezy poliuretanowych

Materiatami stosowanymi przy ustawieniu obrzezy betonowych zgodnie z zasadami n/n ST s3:

2.2.1. Obrzeza poliuretanowe
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Elastyczne krawezniki o wymiarach 1000 x 250 x 50 mm wykonane sa z wyselekcjonowanych
wtornych surowcow gumowych o duzej elastycznosci (90°), tatwo si¢ je przecina
1 s3 wysokoodporne na dziatanie czynnikow atmosferycznych, dajac maksymalng ochron¢ przed
obrazeniami. Skladaja si¢ z granulatu gumowego z odzysku oraz granulatu epdm zwigzanego
poliuretanem MDI.

2.2.1.1. Skladowanie

Obrzeza mogg by¢ sktadowane w pozycji wbudowania na otwartej przestrzeni, na podiozu
wyréwnanym i odwodnionym z zastosowaniem podktadek i1 przektadek utozonych w pionie jedna
nad druga.

Wymiary przekroju poprzecznego podktadek i przektadek nie powinny by¢ mniejsze niz: grubosé
2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, a dtugos¢ przektadek powinna by¢ minimum 5 cm wigksza niz szeroko$¢
obrzeza.

2.2.2. Piasek naturalny

Piasek do wykonania podsypki wg PN-B-11113.

2.2.3. Woda

Woda stosowana do podsypki, powinna by¢ odmiany “1” 1 odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250.

3. SPRZET
3.1 Wymagania ogolne dotyczace sprzetu
Wymagania ogolne dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy

Roboty mozna wykonywa¢ recznie przy pomocy drobnego sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogolne dotyczace transportu

Wymagania ogdlne dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materialow do wykonania obrzezy

4.2.1. Obrzeza poliuretanowe

Obrzeza na Srodkach transportowych nalezy uktada¢ w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku
jazdy. Powinny one by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ 1 uszkodzeniem w czasie
transportu, gorna warstwa nie powinna wystawaé poza $ciany $rodka transportu wigcej niz

1/3 wysokosci tej warstwy.
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4.2.2. Piasek naturalny

Transport kruszywa powinien odbywaé sie¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

4.2.3. Woda

Woda powinna by¢ transportowana zgodnie z zasadami przedstawionymi PN-B-32250.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogélne wykonywania robot

Zasady ogolne wykonywania robo6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
robot, uwzgledniajace warunki w jakich wykonywane beda roboty zwigzane z ustawianiem obrzezy

betonowych.

5.2. Zakres wykonywanych roboét

5.2.1. Wykonanie koryta

Wykop koryta pod obrzeza wykonywac nalezy zgodnie z PN-B-06050.

5.2.2. Podsypka

Podsypke o grubosci 5 cm po zageszczeniu, nalezy wykonaé z podsypki cementowo-piaskowej
w stosunku 1:4.

5.2.3. Ustawienie obrzezy

Obrzeza nalezy ustawi¢ na podsypce cementowo-piaskowej wykonanej zgodnie z pkt. 5.2.2. Tylna
$cianka obrzezy od strony terenu powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym
gruntem przepuszczalnym. Materiat, ktorym zostanie obsypana tylna §cianka obrzeza nalezy ubic.
Na tukach mozna ustawia¢ obrzeza tukowe lub krotkie obrzeza odpowiednio docigte. Luki
0 promieniu powyzej 15 m mozna wykona¢ z obrzezy prostych.

5.2.3.1. Wysokos$¢ obrzeza

Wysokos¢ obrzeza nad nawierzchnig boiska trawiastego powinna wynosi¢ 5 cm. Rzedna
wysokosciowa gornej krawedzi obrzeza powinna by¢ rowna rzednej biezni w miejscu styku

z obrzezem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
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6.2. Kontrola przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢ od dostawcow materiatow deklaracje
zgodnosci oraz wykona¢ badania materialéw przeznaczonych do wykonania robot i przedstawic¢ ich
wyniki Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji materiatow, zgodnie z wymaganiami podanymi
w pkt. 2. niniejszej ST.

6.3. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robot Wykonawca powinien prowadzi¢ dorazne kontrole wszystkich
asortymentow robot, sktadajacych si¢ na ogdlny element.

Kontrola obejmowaé¢ powinna zgodno$¢ wykonywanych robot z Dokumentacja Projektowa,
ustaleniami zawartymi w pkt. 5 n/n ST oraz w zakresie badan i tolerancji wykonania robodt
podanych w pkt. 6.4.

Czestotliwos$¢ kontroli powinna by¢ uzalezniona od potrzeb gwarantujacych wykonanie robot

zgodnie z wymaganiami, nie rzadziej jednak niz przed uptywem kazdego dnia roboczego.

6.4. Badania i pomiary w trakcie wykonywania i odbioru robét

6.4.1. Sprawdzenie jakosci materialow

Sprawdzenie jakos$ci uzytych materiatow nalezy wykona¢ zgodnie z wymaganiami podanymi
w pkt. 2 n/n ST.

6.4.2. Sprawdzenie ustawienia obrzezy

6.4.2.1. Sprawdzenie dopuszczalnego odchylenia linii obrzezy w planie

Dopuszczalne odchylenie linii obrzezy w planie od linii projektowanej nie powinno wynosi¢ wigcej
niz + 2 cm na kazde 100 m ustawienia obrzeza.

6.4.2.2. Dopuszczalne odchylenie niwelety

Dopuszczalne odchylenie niwelety goérnej ptaszczyzny obrzezy od niwelety projektowanej moze
wynosi¢ + 1 cm na kazde 100 m badanego niwelacja ciggu obrzeza.

6.4.2.3. Sprawdzenie gornej powierzchni obrzezy

Rownos¢ goérnej powierzchni obrzezy nalezy sprawdzac przez przylozenie w dwoch punktach
na kazde 100 m obrzeza, 4-metrowe;j laty.

Przeswit pomigdzy gorng powierzchnig obrzeza i przytozona tata nie moze przekracza¢ 12 mm.
6.4.2.4. Sprawdzenie wypelnienia spoin

Sprawdzenie wypetnienia spoin nalezy bada¢ na kazde 10 m ustawionego obrzeza.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogélne dotyczace obmiaru robdt
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Wymagania ogoélne dotyczace obmiaru robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1 m (metr) ustawionych obrzezy, na podstawie Dokumentacji

Projektowej i pomiaru w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Do odbioru Wykonawca przedstawi wszystkie deklaracje zgodnosci, wyniki pomiaréw i badan

z biezacej kontroli materialéw 1 robot.

8.2. Rodzaje odbiorow

Odbior obrzezy obejmuje:

a) odbidr ostateczny,

b) odbiér pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za 1 m ustawionych obrzezy nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jakos$ci
wykonanych robdt na podstawie wynikéw pomiaréw i badan laboratoryjnych.
Cena wykonania robot obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie koryta,

- przygotowanie 1 roz$cielenie podsypki piaskowej,

- ustawienie obrzezy,

- obsypanie zewnetrznej $ciany obrzezy gruntem wraz z jego ubiciem,

- przeprowadzenie niezbednych pomiaréw i badan laboratoryjnych.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane.

PN-B-06250 Beton zwykty.

PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betondéw i zapraw.

PN-N-03010 Statystyczna kontrola jakosci. Losowy wybor jednostek produktu do probki.

10.2. Inne dokumenty
- Komunikat Polskiego Komitetu Normalizacji, Miar 1 Jakosci z dnia 29 maja 1987 r. 1 z dnia
30 lipca 1989 r. w sprawie zmian do norm branzowych.

- Aprobata Techniczna
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D-10.01.00 Urzadzenia sportowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z montazem urzadzen sportowych, ktére zostang wykonane w ramach
przebudowy boiska lekkoatletycznego przy Zespole Szkolno - Przedszkolnym w Dobrzyniewie
Duzym.

1.2..Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem montazu urzadzen sportowych i obejmuja:

- ustawienie wraz z regulacja shupkow do zawieszenia poprzeczki do skoku wzwyz,

- wykonanie elementéw rozbiegu oraz zeskoku (piaskownicy) do skoku w dal,

- montaz stanowiska do pchnigcia kulg

- montaz stanowiska do rzutu mtotem / dyskiem

Uwaga: zakup urzadzen sportowych przeznaczonych do montazu nalezy do Wykonawcy w ramach

Ceny Kontraktowe;.

1.4. Okreslenie podstawowe
Okre$lenia podane w niniejszej] ST s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi normami

1 definicjami podanymi w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogoblne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania 1 skltadowania, podano w ST

DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
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2.2. Beton i jego skladniki

Do fundamentéw betonowych dla urzadzen boisk i biezni nalezy stosowaé beton klasy C12/15 lub
C15/20 wg PN-EN 206-1:2003

Do Dbetonu powinien by¢ stosowany cement powszechnego wuzytku klasy 32,5,
wg PN-EN 197-1:2002.

Kruszywo do betonu (piasek, zwir, grys, mieszanka z kruszywa naturalnego sortowanego, kruszywo
famane) powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 12620:2004 i PN-EN 12620:2004/AC:2004.
Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008:2004.

Wyposazenie urzadzen obiektu lekkoatletycznego oraz elementy matej architektury nalezy zakupi¢

1 zainstalowaé zgodnie z p.t. 1 wytycznymi producentdow.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”. Roboty

wykonane bedg recznie.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport mieszanki betonowej
Transport mieszanki betonowej powinien odbywac specjalistycznymi samochodami do przewozu

betonu.

4.3. Transport elementow urzadzenia obiektu lekkoatletycznego i malej architektury
Elementy nalezy przewozi¢ zgodnie z instrukcja producenta w sposéb zabezpieczajacy je przed

uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogo6lne zasady wykonania robot podano w ST DM-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt. 5.

5.2. Zasady wykonywania robot

Wykonanie fundamentéw elementdéw urzadzen boiska:

83



-wykonanie wykopow - wykopy pod wzgledem usytuowania i rozmiar6w muszg by¢ zgodne
z Dokumentacja Projektowa,

-betonowanie fundamentéw - fundamenty nalezy wykona¢ z betonu, w fundamentach nalezy
wykona¢ gniazda do osadzenia urzadzen boiska,

Montaz elementdw wyposazenia boiska:

Wszystkie urzadzenia winny by¢ zamocowane do podtoza zgodnie z zaleceniami producenta w taki
sposoOb, by gwarantowaly stabilnos$¢ 1 bezpieczenstwo.

Zamocowanie do podtoza winno takze zapewnia¢ szybki montaz i demontaz urzadzenia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST DM-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt. 6.

6.2. Kontrola wykonania roboét
Kontrola wykonania robdt polega na sprawdzeniu zgodno$ci wykonania robot z Dokumentacjg

Projektowa. Ponadto kontroli podlega zgodno$¢ uzytych materiatéw z Dokumentacja Projektows.

7. OBMIAR ROBOT
Ogo6lne zasady obmiaru robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt.7.
Jednostka obmiaru robot jest szt. (sztuka) zamontowanego elementu urzadzenia boiska lub matej

architektury.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”. Roboty uznaje si¢
za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie

pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Cena wykonania robo6t obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- pozyskanie 1 dostarczenie materialow,

- wykonanie robot ziemnych,

- wykonanie betonowego fundamentu z gniazdami do osadzenia elementow urzadzen boiska,
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biezni, rzutni do pchnigcia kula,

- wykonanie betonowych fundamentow wyposazenia i matej architektury
- montaz i regulacja poszczegolnych elementéw urzadzen boisk,

- roboty wykonczeniowe i uporzagdkowanie terenu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 206-1:2003 Beton. Cz¢s¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢

PN-EN 197-1:2002 Cement. Czg$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnos$ci dotyczace cementu
powszechnego uzytku.

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betondéw. Specyfikacja pobierania probek, badania 1 ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu w tym odzyskanej z produkcji procesu betonu

PN-EN 12620:2004 i PN-EN 12620:2004/AC:2004 Kruszywa do betonu.

EN749

EN 1270

EN1271
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D-10.02.00 Siatka ochronna

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z montazem siatki ochronnej wokot stanowiska do rzutu mtotem / dyskiem, ktore
zostang wykonane w ramach przebudowy boiska lekkoatletycznego przy Zespole Szkolno -
Przedszkolnym w Dobrzyniewie Duzym.

1.2..Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robot przy ustawieniu ogrodzenia

stanowiska do rzutu mlotem / dyskiem i obejmuja zawieszenie ochronne;j siatki polipropylenowej

1.4. OkresSlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami,

Katalogiem Powtarzalnych Elementow Drogowych i ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robodt
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa, ST 1 poleceniami InZyniera.

Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w ST DM-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu ogrodzenia wedtug zasad niniejszej ST sa:

- siatka ochronna polipropylenowa o oczkach 45 x 45 mm, grubo$¢ splotu 3 mm w kolorze
zielonym.

Siatke¢ nalezy zawiesi¢ na istniejgcych o$miu stupach stalowych w taki sposob, by uniemozliwic¢

wylot miota / dysku poza zaznaczony sektor rzutéw. I1o$¢ siatki: okoto 95 m?

3. SPRZET
Roboty zwigzane z zawieszeniem siatki wykonywane bedg recznie przy uzyciu drobnego sprzgtu

pomocniczego.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotyczace prowadzenia robdt podano w ST. DM- 00.00.00 ,,Wymagania

ogolne”.

5.2. Zakres wykonywanych roboét
5.2.1. Zakup i transport materialow

Wykonawca robot zakupi i1 przewiezie materialy na miejsce montazu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakoSci
Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania

0golne”.

6.2. Badania materialéw w czasie wykonywania robét
Wszystkie materiaty dostarczone na budowe z zaswiadczeniem o jako$ci (atestem) producenta

powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiarow.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru robot jest 1 m* (metr kwadratowy) wykonanego pitkochwytu. Ogdlne zasady

obmiaru robét podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”. Cena
wykonania robdt obejmuje:

- transport materialow przewidzianych do wykonania robot,

- prace pomiarowe i przygotowawcze,
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- montaz siatki i naciggow,
- przeprowadzenie pomiardw i badan,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-H-84018 Stal niskostopowa o podwyzszonej wytrzymatosci. Gatunki.
PN-H-84019 Stal weglowa konstrukcyjna wyzszej jakosci ogodlnego przeznaczenia.
Gatunki.

PN-H-84030/02 Stal stopowa konstrukcyjna. Stal do naweglania. Gatunki.

PN-EN 206-1:2003 Beton. Czg$¢ 1: Wymagania, wasciwosci, produkcja i zgodno$¢

PN-EN 197-1:2002 Cement. Cze$¢ 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczace
cementu powszechnego uzytku.

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betondéw. Specyfikacja pobierania probek, badania
1 ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu w tym odzyskanej
z produkcji procesu betonu

PN-EN 12620:2004 Kruszywa do betonu.

1 PN-EN 12620:2004/AC:2004

DIN 2395
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